AUF/ZU-Steuerung

UMS 5
UMS U5
UMS 5P

STEUERUNGSTECHNIK GmbH

(Reiheneinbau-Varianten: 230V AC, 24V UC)
(Unterputz-Varianten: 230V AC, 12-24V UC)

(Reiheneinbau-Variante 230V AC mit galvanisch
getrennten Nebenstelleneingangen)

Universelle Motorsteuerung fiir AC-Motoren (Rollladen, Jalousien, Dachfenster, etc.) mit Nebenstelleneingangen fiir Gruppen-

und Zentralsteuerung

Besondere Merkmale

» auferst geringe Leistungsaufnahme:
nur 0.2W passiv / 0.4W aktiv

» Positionierung der Rollladen auch tber Gruppen- und
Zentralsteuerung moglich

» Ein- oder Zweitastermotorsteuerung

» elektronische Tasterverriegelung,
daher normale Taster verwendbar

» UMS 5: Ausgangskontakte potentialfrei

» UMS 5P: galvanisch getrennte Nebenstelleneingange fur
Universalspannung 12-230V UC

» spezielle Jalousiebetriebsarten,
Lamellen komfortabel verstellbar, Sichtschutzfunktion

» automatische SchlieRfunktion

» mit einstellbarer Zeit, durch langeren Tastendruck
Zeitverdopplung

» Motorschutz durch Laufzeitbegrenzung

» Reiheneinbau- und Unterputz-Variante

Allgemeines

Das elektronische Steuergerat UMS 5 ist eine universell
einsetzbare Motorsteuerung fur Rechts-/ Linkslauf. Es ist
sowohl eine Ein- als auch eine Zweitastermotorsteuerung
realisierbar. Durch die vorrangigen Nebenstelleneingange
ist es moglich, mehrere UMS 5 zu Gruppen- und Zentral-
steuerungen zusammenzufassen. Die Motorlaufzeit kann
zeitlich begrenzt werden um z.B. bei mechanischer Blockade
den Motor nicht zu Uberlasten. Eine komfortable, auto-
matische und einstellbare SchlieRfunktion verhindert u.a.
ein unbeabsichtigtes Offenlassen eines Dachfensters. Bei
Jalousiesteuerung kdnnen die Lamellen exakt verstellt, oder
beim Abschalten automatisch auf einen bestimmten Winkel
eingestellt werden.

Anwendung

Rollladen und Jalousien, Klappladen, Dachfenster, Rauchab-
zugshauben in Brandschutzanlagen, Torantriebe, Ventilsteu-
erungen usw.

Funktion

Die Ansteuerung des UMS 5 erfolgt durch handelstbliche
Taster bzw. Schalter, die keine mechanische Verriegelung
benotigen. Durch einen kurzen Tastimpuls auf die Vorortein-
gange VA (AUF) bzw. VZ (ZU) wird die jeweilige Laufrichtung
gewahlt. Der Antrieb lauft in seine Endstellung und die einge-
stellte Zeit lauft ab.
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Ein wiederholter Impuls (auf VA oder VZ) wahrend der Lauf-
zeit stoppt den Motor. Fir eine Eintastermotorsteuerung
werden beide Vororteingange mit einem Taster angesteuert
(nicht im SJ-Modus verfugbar). Bei dieser Ansteuerung wird
nach jedem Tastimpuls die Laufrichtung geandert (Auf-Stop-
Zu-Stop).

Uber die Nebenstelleneinginge NA (AUF) und NZ (ZU) kén-
nen beliebig viele Antriebe gleichzeitig, unabhangig vom je-
weiligen Zustand, definiert auf- bzw. zugefahren werden. Bei
Ansteuerung Uber Nebenstelle lauft der Motor nur solange
die Ansteuerung durch das vorgeschaltete Gruppensteuerge-
rat anliegt. Sind NA und NZ gleichzeitig aktiv, hat NA Vorrang.
So lange NA oder NZ aktiv ist bleiben die Vororteingange
gesperrt.

Wird das UMS 5 als Gruppensteuergerat eingesetzt, sind die
Nebenstelleneingange nicht zeitiberwacht. Dadurch kdnnen
die untergeordneten Steuergerate flir eine beliebige Dauer
in einer gewlinschten Position gehalten werden (z.B. durch
Windwachter).

In der Jalousiebetriebsart ,,J“ wird der Antrieb nach einem
kurzen Tastimpuls (<1s) auf einen Vororteingang gleich wie-
der gestoppt. Bei einem langeren Tastimpuls (>1s) lauft der
Antrieb wieder bis zur Endstellung. Dadurch ist es moglich,
mit kurzem Tasten die Lamellen einer Jalousie zu verstellen.
Bei Eintastermotorsteuerung wird die Laufrichtung bei kurz
aufeinanderfolgenden Tastimpulsen nicht geandert. Dadurch
kénnen Jalousielamellen leichter positioniert werden.

Motorsteuerungen
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STEUERUNGSTECHNIK GmbH

In der Betriebsart ,Sichtschutz Jalousie” (SJ) erfolgt nach
einem kurzen Tastendruck der Vororteingange VA bzw. VZ
die Verstellung der Jalousielamellen, z.B. vom senkrechten
Winkel in den waagerechten Winkel (Sichtschutz an/aus).
Die Motorlaufzeit fir diese Winkelanpassung ist einstellbar
von 0.1 bis 1.4s). Mit 3-fach Tastendruck wird die komplette
Motorlaufzeit gestartet (einstellbar von 3 bis 240s).

Ist der automatische Riicklauf eingestellt, startet der An-
trieb nach Ablauf der eingestellten Rucklaufverzégerung in
Richtung ZU. Der Zeitablauf wird durch den Vororteingang VA
gestartet. Wird VA langer als 2s angesteuert, verdoppelt sich

Bei Jalousiebetrieb wird anstelle der SchlieRfunktion ein
Gegenlaufimpuls eingestellt, welcher nach einem Motorstopp
die Lamellen automatisch positioniert.

Die Betriebsart ,Motorsteuerung zentral tastbar (Z) ermog-
licht in kleineren Anlagen eine einfache Zentralsteuerung
ohne vorgeschaltetes Gruppensteuergerat. Die Nebenstel-
len kénnen hier &hnlich wie die Vororteingange direkt mit
Tastern angesteuert werden, haben jedoch Vorrang, und die
Laufrichtung kann nicht gestoppt werden.

die Rucklaufzeit.
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LED's zur Statusanzeige:

Legende:

C LED aus

@® LED leuchtet rot

@ LED blinkt rot

@ LED leuchtet griin

@ LED blinkt griin

@® LED blinkt abwechselnd rot/griin

Motorsteuerungen

Einsteller ,Motor-Laufzeit*:
Hiermit wird die Motorlaufzeit eingestellt:
T Tastmodus
(Motor lauft nur solange, wie die Eingange angesteuert werden)
3...240 Motorlaufzeit in Sekunden
© keine Laufzeitbegrenzung

Einsteller ,autom. Riicklauf“:

Hiermit wird die automatische Ricklaufzeit / Gegenlaufimpuls /Lamellenlaufzeit
eingestellt:

Im Mode ,M*“ (Motorsteuerung):

Zeit fur automatische Schlieffunktion 3s..30min, oder Aus (Funktion deaktiviert)
Im Mode ,J* (Jalousiesteuerung): 00 X0

Dauer des Gegenlaufimpulses 0.1s bis 1.3s, oder Aus m@;&i

(Funktion deaktiviert) ’

Im Mode ,SJ“ (Sichtschutz Jalousie): 04 g0
Lamellenlaufzeit 0.1s bis 1.4s @‘r’

0,1 14

Einsteller ,Mode*“:
Hiermit erfolgt die Einstellung der Betriebsart:

M Motorsteuerung
(kurzes Tasten bewirkt AUF, ZU oder STOP)
J Jalousiesteuerung

(kurzes Tasten zur Feineinstellung des Lamellenwinkels oder
STOP, langes Tasten fur AUF/ZU)

GM Gruppengerat fir Motorsteuerung*
(keine Zeitiberwachung)

GJ Gruppengerat fur Jalousiesteuerung*
(keine Zeituberwachung)

SJ Nur bei UMS 5/U5: Sichtschutz Jalousie

(kurzes Tasten bewirkt Sichschutz AN/AUS, 3-fach-Tasten
bewirkt Verfahren der Jalousie)

YA Motorsteuerung zentral tastbar
(alle Eingadnge werden mit Tastern betrieben)
usd Nur bei UMS 5P: Modus flir Abwartskompatibilitat zu UMS 4

* In den Modi GM und GJ werden die Relais-Ausgdnge M1 bzw. M2 (14 bzw. 24) dauerhaft durchgeschal-
tet, solange ein Nebenstellen-Eingang angesteuert bleibt. Es wird somit eine vorrangige Ansteuerung
(mit Sperrung der Vororteingédnge) durch Sensorik (z.B. Windwéchter, Regensensor usw.) ermdglicht.

In der Betriebsart ,U4“ verhélt sich die UMS 5P wie das friihere Modell UMS 4, und kann somit auch zur
Erweiterung &lterer Anlagen oder als Austauschgeréat eingesetzt werden. In dieser Betriebsart erfolgt
keine direkte Umschaltung der Laufrichtung bei einer Ansteuerung der Vororteingénge VA bzw. VZ wéh-
rend der Laufzeit, stattdessen wird der Motor nur gestoppt.

www.schalk.de



Prinzipschaltung Zentral-/Gruppensteuerung

STEUERUNGSTECHNIK GmbH

UMS 5
Zentralsteuerung GM/GJ
e e BOCC LRI L L L EEEEELLLE
UMS 5 UMS 5
Gruppensteuerungen | gy Gy GM/GJ
| [ | [ | | | |
UMS 5 UMS 5 UMS 5 UMS 5 UMS 5 UMS 5 UMS 5 UMS 5 UMS 5 UMS 5
Vorortsteuerungen| M/J M/J M/J M/J M/J M/J M/J M/J M/J M/J

HOH® OO OO

Anschlussbeispiele

Zweitasterbetrieb oder Eintasterbetrieb

UMS 5 (230V AC):
L
N
Zu Auf Zu Auf Auf/Zu
E-\ E \ E-\ E- -\
Zentralsteuerung,
Gruppensteuerung, NA[NZ|N | NA[NZ[N
Zeitschaltuhr, VA[vz o—{VA|VZ
Windsensor... I I
Zweitasterbetrieb | S Eintasterbetrieb | Y43
Potentialtrennung T |I_ T T |I_ T
Luft- u. Kriechstrecken 8mm 14I1fI24 14]?'“
L * *
N ? ?
] n]3]ee O] n]3]pe

Beim Reiheneinbaugerat UMS 5 in der 230V Ausfihrung (UMS509) kdnnen die Versorgungsspannung, die Vororteingange und

die Nebenstelleneingange mit jeweils anderen Phasen belegt werden.

UMS U5 (230V AC):

O | 'm

UMS U5

| [

JIn] 0 N L [14]24[VA[VZINAINZ
|

Gruppensfeuerung

AufE Y XZU

=Zr

Bei der UP-Variante UMS U5 (230V AC) miissen Versorgungs-
spannung und Steuerspannungen phasengleich sein.

www.schalk.de
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STEUERUNGSTECHNIK GmbH

UMS 5 (24V UC): UMS U5 (24V UC):

24V - -
GND --

Zu Auf Zu Auf AufiZu UMS U5
E- E—-\ E-\ E- E-\ @
--- 2 -- A|A2VszNANz.1'j 14]24 U'lﬁlN
[ REEE I

Zentralsteuerung, J :
Gruppensteuerung, INA[NZ|A2:] NA|NZ A2 LI , N
Zeitschaltuhr, — VA|VZ —VA|VZ 12-24V UC b\ ' L
Windsensor... I I o : Potentialtrennung
Zweitasterbetrieb L;T\? > Eintasterbetrieb Uz":s 5 Guppenstevering | " | it~ . Kriechstrecken 8mm
Potentialtrennung IALJ _______________ IALJ
Luft- u. Kriechstrecken 8mm 14]13]24 1a]13]24
] I ! .
2N30V AC fiir die Motorversorgun T ? o
gung IMES IES

Die Geréatevarianten fur 24V UC (UMS504) und fir 12-24V UC (UMSU5V) werden mit 24V UC bzw. 12-24V UC versorgt und
angesteuert. Uber die potentialfreien Relaiskontakte kdnnen jedoch 230V Antriebe angesteuert werden.

UMS 5P (230V AC)
L - -
Zu Au Auf/Zu
- £ -\
Zentral- oder Gruppensteuerung
Auf Zu -
E- E- Potentialtrennung NA[NZ NA[NZ
Luft- u. Kriechstrecken 8mm | —ANZINF="[ 7777 77 F—VAIVZI N
L+l L+l N [T |
Universalspannung * i 0 i i UMS 5P
PP AL Zweitasterbetrieb | ums 5P Eintasterbetrieb
Potentialtrennung |[_ T |l_ T
Luft- u. Kriechstrecken 8mm 1a]13]24 1a]13]24
] : i .-
N t t -
N[O ]Pe TIn]3]Pe

Bei der Geratevariante UMS 5P sind die Nebenstelleneingange galvanisch getrennt ausgefiihrt. Die Nebenstelleneingange
kénnen somit auch aus anderen Spannungsnetzen heraus angesteuert werden.
Zulassige Ansteuerspannung: 12V - 230V AC oder DC.

m Die potentialfreien Nebenstelleneingdnge des UMS 5P sollten bei Ansteuerung mit 230V nicht dauerhaft ange-
steuert werden, da dies zu erhéhter Erwarmung flihrt.

Motorsteuerungen www.schalk.de



STEUERUNGSTECHNIK GmbH

Direkte elektrische Parallelschaltung mehrerer Motoren

L --
N --

Zentral Auf --
Zentral Zu - -

E--\ E--
Zu Auf
INA[NZ] N
VA[VZ] [ufuat] i) ) I
T BI|N B[N
T
UMS 5
+ +
MGR 2 MGR 4
s 2 (W J.1.)
III I\ T T ll ¥ ¥
L I 1
141324 [m1]B14]M24] N [ N [m14]B24]m2} B2] B2[M4
M24M¥ MatM2A]M 1]
— |
L - -
N --
PEmim e i im i e — |-} - =] —0=} - == .= P PO JR RPN R —|—e=}—=]=-]-0=}= - =|=]|—0-4 - -
1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1
[NTPE] [NTPE] [NTPE] [NTPE] [N]PE] [NTPE] [NTPE] [NTPE]

OO OO OOV

M Rollladen bzw. Jalousiemotoren mit mechanischen Endschaltern diirfen in der Regel nicht direkt elekt-
risch parallel geschaltet werden. Es kann hierbei zu schadlichen induktiven Riickspannungen zwischen
den Motoren kommen! Durch Vorschalten der Motor-Gruppen-Relais MGR U2, MGR 2 oder MGR 4 lasst
sich dennoch eine einfache Parallelschaltung von mehreren Motoren kostengiinstig realisieren.
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STEUERUNGSTECHNIK GmbH

Anschlussbeispiel: UMS 5 (230V AC) in Gruppen- und Zentralsteuerung

' b
Zentralsteuerung ' Gruppensteuerung ' Vorortsteuerung

' '

' ' Zweitasterbetrieb Eintasterbetrieb

' '

L -

' '

. . o

N 0 0
' ' ;
Weit
Zu | Auf| Zentral ' Zu | Auf| Gruppe 1 ' Zu | Auf | Vorort 1 Auf/Zu | Vorort 2 Voergftr_e
E-4 E-- ' E-A E-- ' E-4 E-- E-4 steuerungen

. .

' ' .

T '

' ' .

T | l

' '

NAINZ] . NAINZ] . INATNZ NAINZ]N
LvA[vZ] ' LVA[VZ] ' L{VA]VZ] HVA[VZ]
T ' T ' L
UMS 5 . umss | o UMS 5 UMS 5

. .

' '

' '

' '

1 ' | ' [ [
TL] h TL] h TL] L]
14[13[24 ' 14[13]24] 14]13[24 14[13[24

T ' T 1] ! L

, L ]

. ,

' '

' ' L -

' '

' ' N --—

' '

. . [NTU]PE NMEE

. .

' ' @ @

' '

' '

' '

' '

' '

VL . -

' '

PN : ---
= . . Weitere
s ' Zu Auf | Gruppe 2 ' Zu | Auf [ Vorort3 Auf/Zu | Vorort 4 Vorort-
§ ' E-A E-- ' E-A E-- E-- steuerungen
(Gl . .

@ ' ' .
[ j .
c T ' -==
S . | .
@ . NAINZ] . NAINZ] NANZI N
= ' LVA[vZ] ' LIVA[VZ] - VA[VZ]

T -

: umss | o ums 5 UMs 5

' '

' '

' '

' '

' '

' | ' [ [

. TLT . TLT L]

' 14]13]24 ' 14]13]24 14]13]24

| T 1] ! T

. :

' '

. ! L R

! ' N -

: : 1 I

' ' NINJJ]PE [NTU P

' '

' '

; ; @ @

' '

' '

L -
N -
Weitere
Zu Auf | Vorort 5 Zu | Auf [ Vorort6 Auf/Zu | Vorort 7 Vorort-
E-A E-- E-d E-- E-- steuerungen
AINZ] NAINZ] NAJNZ] N
LvAlvZ] LVA[vZ] HVA[VZ]
T L
- UMS 5 UMS 5 UMS 5
' '
' '
' '
' '
' ' [ [ [
' ' TL] L] TL
W 14]13]24 14]13]24 14]13]24
eitere
Gruppen-
steuerungen
L -
" 1 1 [ o
O[NP O[NJU]PE NS
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STEUERUNGSTECHNIK GmbH

Anschlussbeispiel: UMS U5 in Gruppen- und Zentralsteuerung

Zentralsteuerung Gruppensteuerung Vorortsteuerung
Zweitasterbetrieb Eintasterbetrieb
Gruppe 1 Vorort 1 Vorort 2
UMS U5 UMS U5 UMS U5 UMS U5

N[22 VAVZINAINZ] N L [1a[22VAVZINAINZ 0IN[O]| [RIITazavzn 0IND] [NICEavanzNang]
I - I LT T o]
| |
EAE EAE AurEAEAZu E\
;5 S ;5 S Auf/ Zu
L -
N .-
Weitere
Vorort-
steuerungen
Gruppe 2 Vorort 3 Vorort 4

c
Q.
ol
=
=
UMS U5 UMS U5 3
2
@
OIN[B| [NCTEivavzR OIN[8]| [NTCTEavANZNA 2
- ] - T T o] 2
EAE\ AufE\EAZu B\
;::_’ N Auf/Zu
' Weitere- o
. Vorort-
steuerungen
Vorort 5 Vorort 6

UMS U5 UMS U5

QINI? N] |1I4|24|VA|vz|N ﬁ[lNll% N] |1I4|24|VA|vz|NAmg
| | 1
AufE\EAZu B\
Auf/Zu

' Weitere
Vorort-
[ IR steuerungen

Weitere Gruppen- bzw.Vorortsteuerungen
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STEUERUNGSTECHNIK GmbH

Anschlussbeispiel: UMS 5 Zentralsteuerung mit Hand- oder Automatikbetrieb

Zentralsteuerung Vorortsteuerung
Zweitasterbetrieb Eintasterbetrieb
L -
N -
Weit
Windwachter Zu | Auf | Vorort 1 Autizu | Vorort 2 Voerlo?tr-e
Regenwachter E-A E-- E-- steuerungen
D&mmerungs-
schalter oder
SCHALTUHR —I R
230V r\—| NAINZ[N [NA] l\;l_l\_ NAINZ[ N
L|N|12|11|14 VAIVZ ] A\{Z 0-VA\{Z
| UMS 5 UMS 5 UMS 5
[ [ [
TL] T T
. Auto 14]13]24 14[13]24 14[13]24
3 Hand Auf [ Zu T 1 1
S E-X E--\ . . . .-
L N 7 PY -
Zentral T T
NNMEE MG
L -
N -
Zu | Auf | Vorort3 Auf/Zu | Vorort 4 yo?,gir_e
E--\ E-- E-- steuerungen

[ [
TL] IL]
14[13]24 14[13]24
Weitere L l l
Gruppen- N o °
steuerungen T T
NN NN

Motorsteuerungen www.schalk.de



STEUERUNGSTECHNIK GmbH

Anlagenkonzept: Grenzwertschalter

in Kombination mit AUF/ZU-Steuerung UMS 5 oder UMS U5

Grenzwertschalter
fir Regen, Licht oder Wind GSR2| |GSL2 | |GSW 4
Mode Mode Mode
hold JL2s hoid
Zentralsteuerung
Das Zentralsteuergerat wird uUmsS 5
durch Taster und beliebige
Grenzwertschalter angesteuert éwmofg_',
Gruppensteuerungen
Gruppen werden vom Zentral- UMS 5 UMS 5 UMS 5
steuergerat und durch Taster Mode: Mode: Mode:
angesteuert GM/GJ GM/GJ GM/GJ
$
=
=
I [ T 1 [ [ ] g
o
12
Vorortsteuerungen S
o & UMS 5||UMS 5||UMS 5 UMS 5|(UMS 5| (UMS 5 UMS 5||UMS 5||UMS 5 g
Die einzelnen Vorortsteuerungen =
werden durch die Gruppensteuerungen Mode: Mode: Mode: Mode: Mode: Mode: Mode: Mode: Mode:
und durch eigene Taster angesteuert w3 W/ W/ M/ w3 M/ w1 w3 w3

WG (060 a0

Die Vorortsteuerungen

Je ein UMS 5 steuert einen Antrieb Uber die Ausgange 14
und 24.

Die Ansteuerung erfolgt an den Vororteingangen (VA und VZ)
mit herkdmmlichen Doppeltastern. Die gegenseitige Verrie-
gelung der Laufrichtungen, sowie eine Laufzeitbegrenzung,
wird durch das UMS 5 sichergestellt.

Die Gruppen- und Zentralsteuerung

Es kdnnen mehrere UMS 5 an ihren Nebenstelleneingadngen
(NA und NZ) durch einfaches Parallelschalten zusammenge-
fasst werden. Durch Vorschalten einer weiteren (libergeord-
neten) Steuerung kdnnen diese Gerate gemeinsam betatigt
werden. Eine sogenannte Gruppe ist entstanden.

Auch die Gruppensteuerungen konnen wieder nach diesem
Schema zusammengefasst werden, um wiederum ge-
meinsam von einer tUbergeordneten Steuerung betatigt zu
werden. Diese weitere Zusammenfassung wird als Zental-
steuerung bezeichnet.

www.schalk.de

Regen, Wind und Licht

Der Anschluss der verschiedenen Grenzwertschalter erfolgt
Uber die Eingadnge VA/VZ bzw. NA/NZ an der Zentralsteue-
rung.

Sicherheitsrelevante Ansteuerungen durch Regen oder Wind
miissen als Dauersignal an den Nebenstelleneingéangen
anliegen. Die Anlage wird dadurch gesperrt, und ist somit
gegen versehentliche Fehlbedienungen optimal geschutzt.
Ansteuerungen ohne Sicherheitsanforderung wie z.B. fur
eine Beschattungs- oder Démmerungsautomatik werden als
kurze Ansteuerimpulse auf die Vororteingange gelegt.

Die Anlage bleibt dabei fur den Anwender vollstandig bedien-
bar.

Motorsteuerungen



STEUERUNGSTECHNIK GmbH

Beispielschaltung: Grenzwertschalter fur Licht, Regen und Wind an einer Zentralsteuerung

L
N
Zu| Auf| Zentral Zu Auf | Vorort Zu Auf | Vorort Zu Auf | Vorort
E-4 E- E-4 E-Y E- E- £ E-
—
ST ] LT IN Tw]
cl 1 [ 1 (13 [ 1 *
GSL 2 GSR 2 GSW 4 AR AINZ] AINZ AINZ]
Mode Mode Mode VAIVZ] LVA[VZ] LVA[VZ] LVA[vZ]
Il2s hold hold ] T T T
[ [ UMS 5 UMS 5 UMS 5 UMS 5
13]14]24 _|i|5_+" 214 Mode: Mode: Mode: Mode:
NI T t2faifia] | | T —l GM/GJ M M/ [
I 1
[ [ [
TL] TL] TL] TL]
14]13]24 14]13]24 14]13]24 14]13]24
VA = Vorort-Auf VZ = Vorort-Zu L
-+ - NA = Nebenstelle-Auf NZ = Zu N:
| [2]@] 5[ [@l@] | [2]@] Die Vororteingénge sind i t.
8 N S K Die Anlage bleibt manuell bedienbar ﬁ| N | |PE ﬁ| N | |PE ﬁl Nl |PE
ﬁ ~ - ‘% -El; Die ingé sind t
s ‘, \‘ 5 ~. . s und sperren bei Daueransteuerung die Anlage.
& ! & & e nach Anwendung kann ein Offnen oder
Lichtsensor SL 2 Regensensor SR 1 Wi SW4 ieRen der Anlage erforderlich sein

Kurziibersicht: Alle Grenzwertschalter und Sensoren
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Polung beachten!

Polung beliebig

Polung beliebig
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STEUERUNGSTECHNIK GmbH

Funktionsdiagramme UMS 5 / UMS U5

Alle Betriebsarten und eingestellte Motorlaufzeit: Vorortein- So lange Nebenstelleneingange aktiv sind werden Vorortein-
gange sind flankengesteuert und zeitiberwacht: gange ignoriert. NA hat Vorrang vor NZ:

va_ 4 4 A VAl ] [ ]
K14(Auf) <—— Motorlaufzeit ﬁl_ VZ |_|

Motorlaufzeit auf Tastmode: Vororteingange sind pegelge- NA
steuert und nicht zeitliberwacht:

VA L NZ_ | LI
Kiaau) [ ] | L Kiaaun |

tvu>| |< tvu>| |<
Betriebsart M und J mit Motorlaufzeit: Nebenstelleneingange K24(Zu)
sind pegelgesteuert und zeitiberwacht: Jalousiemode: Vororteingénge sind bei kurzem Tastendruck
NA |_ pegelgesteuert und bei langem flankengesteuert:
t<1s t>1s
K14(Auf) <— Motorlaufzeit—>>1 VA M |_|
Betriebsart GM und GJ oder Motorlaufzeit auf Tastmode: Ne- Kiaaun_J1 1 fe—motonaurei—s]
benstelleneing. sind pegelgesteuert u. nicht zeitiberwacht: Eingestellter Jalousiegegenlauf (tg): Gegenlauf wird durch
NA | Zeitablauf von VZ oder durch manuellen Stopp mit VA bzw. VZ
ausgelost: [
K14(Auf) |_ VA S
Bei automatischem Rucklauf beginnt die Rucklaufverzoge- vz g
rung mit dem Ende der Motorlaufzeit: s

] K14(Auf) [tg]
VA tvu>| |<g tVU>| |<

K14(Auf)  [<Motorlaufzeit>, K24(ZU) Motorlaufzeit >{tg|<

. Betriebsart Z mit Motorlaufzeit: Nebenstelleneingange sind
K24(Zu) 1< Verzégerung>|< Motorlaufzeit>| flankengesteuert und zeituberwacht.

na_ A 1A A
tvu = Umschaltpause (0.6s) zwischen K14 und K24 zum Mo-
torschutz (mechanische Entlastung). So lange ein Vororttaster K14(Auf)  |«————— Motorlaufzeit

aktiv ist wird der andere Vororttaster ignoriert: Betriebsart U4 (betrifft nur UMS 5P): Die Vororteingénge

VA schalten bei wechselseitiger Betatigung nicht direkt in die

Gegenrichtung sondern halten den Motorlauf an. Die Neben-
VZ | | | stelleneingénge verhalten sich wie in Betriebsart Z.

VA
sl < vz [ ] [ ]

K14(Auf)
K24(Zu)
Betriebsart SJ (betrifft nicht UMS 5P):

Die Vororteingadnge schalten bei einem einfachen Tastendruck nur einmal die gewahlte Laufrichtung ein. Mit 3-fach Tasten-
druck wird die komplette Motorlaufzeit gestartet. Die Laufrichtung ,ZU* (K24) dauert 25% langer als die Laufrichtung ,AUF*
(K14), damit bei unterschiedlichen Laufzeiten eine definierte Ausgangsstellung gegeben ist.

va_ [ [ [ ]

> <

L

K14(Auf)

K24(Zu)

vZ

> K >

K1d(auf) [ | <03 ]

tvu>| 1K

K24(Zu) _
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STEUERUNGSTECHNIK GmbH

Technische Daten
Betriebsspannung

Ansteuerspannung
Leistungsaufnahme
Laufzeit

autom. Rucklaufzeit
Gegenlaufimpuls
Relaisumschaltpause
Relaisausgang UMS 5
Relaisausgang UMS U5
Schaltleistung
Umgebungstemperatur
Befestigung UMS 5
Anschliisse UMS 5:

- Anschlussklemmen
- Klemmbereich

- Abisolierlange

- Anzugsdrehmoment
Anschliisse UMS U5

- Anschlussklemmen
- Klemmbereich

- Abisolierlange

- Anzugsdrehmoment
Auflenmafie UMS 5
Einbautiefe UMS 5
Auflenmafie UMS U5
Gewicht UMS 5
Gewicht UMS U5
Farbe nach RAL

Bestelldaten
Art.-Nr. EAN

umss04 4 lgdggaglig eyl
Ums509 4 lg8gagllig s
UMSU59 |
UMSUBV ||IIIII I%II"I “‘I“’I“<|5|1|6"

1NN |
umssPo I3 RaRa T Eal

230V 50/60 Hz 10% bzw. 24 V DC/AC 10 %

= Betriebsspannung (nur bei UMS 5P: NA/NZ per 12-230V UC ansteuerbar)
passiv: 0.2W / aktiv: 0.4W

3-240s

3s-30min

0.1-1.3s

0.6s

2 SchliefBer potentialfrei 10A 250V AC

2 SchlieRer auf Versorgungsspannung 10A 250V AC
sieheim Anhang: ,Belastbarkeit der Relaiskontakte”

-10°C bis +45°C

Schnappbefestigung auf 35mm Hutschiene nach EN 60715

Zugbugelklemmen mit unverlierbaren Schrauben M3.5
0.5 mm?2 - 4.0 mm?2

6.0 mm-6.5 mm

0.80 Nm

Buchsenklemmen mit unverlierbaren Schrauben M3.5 (bis 2.5mm?2)
Zugbugelklemmen mit unverlierbaren Schrauben M3
0.5 mm?2-2.5 mm?2

6.5 mm - 7.0 mm

0.50 Nm

18 x 88 (45) x 58 mm?3

55 mm

43 x 43 x 18,5 mm?®

ca. 80g

ca. 45g

grau 7035 / grun 6029

Typ Artikelbezeichnung
UMS 5 (24V UC) AUF/ZU-Steuerung 24V UC, 2 SchliefRer pf 10A/250V AC

UMS 5 (230V AC) AUF/ZU-Steuerung 230V AC, 2 Schliefer pf 10A/250V AC

AUF/ZU-Steuerung 230V AC (UP) mit Nebenstelleneing., 2
SchlieRer 10A/230V AC

AUF/ZU-Steuerung 12-24V UC (UP) mit Nebenstelleneing., 2
Schliefer 10A

AUF/ZU-Steuerung 230V AC, 2 Schliefler pf 10A/250V AC, NA/
NZ 12-230V UC

UMS U5 (230V AC)

UMS U5 (12-24V UC)

UMS 5P

Weitere Spannungsvarianten auf Anfrage

m Der UMS U5 ist auch als Variante mit zusatzlich integrierter Funksteuerung erhaltlich, siehe FE3 M

Zubehor
Art.-Nr. EAN

Tt LT
MGRU29 518 gt bt

0N (AR
MGR209 Iy L A
T

N
MGR409 IS NESNdIL NSl

Motorsteuerungen

Typ Artikelbezeichnung

MGR U2 Motor-Gruppen-Relais 230V AC, 4 Schliefler 5A
MGR 2 Motor-Gruppen-Relais fur 2 Motoren (REB)
MGR 4 Motor-Gruppen-Relais fir 4 Motoren (REB)
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