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* Die empfohlene Montagehdhe betragt 3 m. Mit steigender Montagehdhe wird die Reichweite grofer,
die Empfindlichkeit wird jedoch kleiner. Die Bewegung quer zum Melder ist optimal fir eine Auslésung.
Bei einem direkten und frontalen Zugehen ist es fir den Melder schwieriger, eine Bewegung zu erkennen,
somit ist die Reichweite deutlich geringer.

* Die Platzierung des Melders sollte entsprechend den réumlichen Gegebenheiten und Anforderungen
erfolgen (siehe Abbildungen):

ACHTUNG: Arbeiten am 230 V-Netz diirfen nur von autorisiertem Fachpersonal unter Beriicksichtigung der
landesiiblichen Installationsvorschriften/-normen ausgefiihrt werden. Vor der Montage des Produktes ist die
Netzspannung freizuschalten.

[ 1 = Arbeitsbereich 1 2 = Frontal zum Melder [1 3 = Quer zum Melder

Je nach Type den Melder gem&f Anschlussplan anschlieBen (siehe Riickseite):

EZX: nsTALLATION INSTRUCTIONS

CAUTION: Work on the 230 V power system must be carried out by authorised personnel only, with dve regard
to the applicable installation regul Before installing the product, switch off the power supply.

* The recommended mounting height is 3 m. The greater the mounting height, the bigger the range,
but the lower the sensitivity. Movements diagonal to the detector are optimal for triggering the detector.
In the case of a direct and head-on approach, it is more difficult for the detector to detect movement;
the range is thus significantly reduced.

* The detector should be positioned according to spatial conditions and requirements (see illustrations):

[ 1 = Working area [ 2 = Head-on to detector [] 3 = Diagonally to detector

Connect the detector in accordance with the wiring diagram for the particular type of device (see reverse):

IEX: nsTRucTioNS DE MONTAGE

Vi

* |l est recommandé de monter le détecteur & une hauteur de 3 m. En effet, plus il est placé haut, plus sa portée est
importante, mais plus sa sensibilité diminue. Le détecteur est plus réactif lorsque le mouvement traversant son champ
d'action est transversal par rapport & son rayonnement. En effet, lorsque I'élément s'approche en faisant face au
dispositif, le détecteur capte moins facilement ses mouvements, ce qui réduit considérablement son efficacité.

* Le détecteur doit &tre positionné en tenant compte des particularités et des contraintes de |'espace
(voir illustrations) :

ATTENTION : seules des personnes autorisées et qualifiées pour effectuer une installation conforme aux normes et
prescriptions en vigueur peuvent intervenir sur le réseau 230 V. Avant d'installer le produit, coupez le courant.

[ 1 = Espace de travail [ 2 = Face au détecteur [] 3 = De cété par rapport au détecteur

Raccorder le détecteur conformément au schéma électrique (voir au dos) :

EXX: MONTERINGSVEILEDNING

ADVARSEL: Arbejder pa 230 V-nettet ma kun udfores af autoriserede fagfolk under overholdelse af nationale
installationsforskrifter/-standarder. For ing af produktet skal netspzndingen slds fra.

* Den anbefalede monteringshejde er 3 m. Jo hgjere udstyret monteres, desto mere eges raekkevidden,
men fglsomheden aftager. En bevaegelse pé tvaers af sensoren er optimal for en udlasning.
Nér man gér direkte og frontalt ind mod sensoren, er det svaerere for den at registrere en bevaegelse,
hvorfor raekkevidden bliver vaesentlig kortere.

* Sensoren ber placeres svarende til rumforholdene og kravene (se billederne):

M- Arbejdsomrade 1 2 = Frontalt pd sensoren [] 3 = Patvaers of sensoren

Tilslut sensoren i henhold til filslutningsplanen alt efter type (se bagsiden):

EX: Asennusone

* Suositeltava asennuskorkeus on 3 m. Suurempi asennuskorkeus liséié kantomatkaa, mutta herkkyys
laskee. Poikittain ilmaisimeen suuntautuva like on ihanteellinen laukaisua varten. limaisin havaitsee

HUOMIO: 230 V:n verkossa tehtivien toiden suorittaminen on jitettivd ainoastaan valtuutettujen
ammattihenkildiden tehtiviiksi maassa voimassa olevia asennusmiiiriyksii/-normeja noudattaen.
Ennen tuotteen asentamista on verkkojiinnite kytkettivi pois pilti.

suoraan ja edestd tulevan likkeen vaikeammin ja siten kantomatka on huomattavasti pienempi.
* llmaisin on sijoitettava tilallisia olosuhteita ja vaatimuksia vastaavasti (katso kuvat):

M- Tydskentelyalve [ 2 = Svoraan lmaisinta kohti tulevaliike [ 3 = Poikittain ilmaisimeen svuntautuva liike

Liita liiténtdkaavion mukaan ilmaisimen tyypin mukaisesti (katso taustapuoli):

IR 'struzioni o1 MoNTAGGI0

Vi

¢ L'altezza di montaggio consigliata & 3 m. La portata aumenta con I'aumentare dell'altezza, mentre
la sensibilita diminuisce. Il movimento ottimale per I'azionamento & trasversale rispetto al segnalatore.
In caso di movimento diretto e frontale, il rilevatore capta i movimenti con maggiore difficolta e con
una portata inferiore.

¢ |l rilevatore deve essere posizionato in base alle condizioni e alle esigenze ambientali (vedere figure):

ATTENZIONE: le operazioni su rete elettrica a 230 V devono essere eseguite esclusi dap I
autorizzato nel rispetto delle disposizioni e delle norme di installazione locali. Prima dell’installazione del

prodotto, togliere I'ali

[ 1 = Campo dilavoro [ 2 = Frontale rispetto al rilevatore [1 3 = Trasversale rispetto al rilevatore

Collegare il rilevatore in base al tipo, rispettando lo schema dei collegamenti (vedere parte posteriore):
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¢ De aanbevolen montagehoogte bedraagt 3 m. Hoe groter de montagehoogte des te groter het bereik,
maar des te minder ook de gevoeligheid. Beweging dwars op het apparaat is optimaal voor de detectie.
Bij een directe en frontale benadering is het voor de sensor moeilijk om beweging te herkennen,
waardoor het bereik aanzienlijk kleiner is.

LET OP: Werkzaamheden aan het 230V-net mogen vitsluitend door gekwalificeerd vakpersoneel vitgevoerd worden
conform de geldende installatievoorschriften/-normen. Voor montage van het product de netspanning vitschakelen.

¢ De plaatsing van de apparaat moet zijn afgestemd op de specifieke omstandigheden en eisen van
de ruimte (zie afbeeldingen):

M- Werkplek 1 2 = Recht voor de melder [] 3 = Schuin voor de melder

Sluit de melder aan volgens het bijbehorende aansluitschema (zie achterzijde):

BX: MONTERINGSANVISNING

Vi

* Den rekommenderade monteringshdjden &r 3 meter. Okad monteringshéjd ger stérre réckvidd medan
kénsligheten minskar. Vinkelréta rérelser &r optimala fér att aktivera detektorn. Nér en person gér rakt
fram mot detektorn har systemet svérare att detektera rérelsen, vilket gér att rdckvidden minskar betydligt.

* Detektorn ska placeras med hénsyn till de lokala férhéllandena och stéllda krav (se bilderna):

VARNING! Allt arbete pa 230 volts niitspiinning far endast vtforas av behdrig elekiriker under iakitagande av
nationella foreskrifter och installafi darder. Innan produk ska niitspi kopplas fran.

[ 1 = Arbetsomride [ 2 = Frontalt mot detektorn [] 3 = Vinkelriitt mot detektorn

Anslut detektorn enligt kopplingsschemat, beroende pé vilken typ det rér sig om (se baksidan):

EZX: MONTERINGSVEILEDNING

ADVARSEL: Arbeid i 230 V-nett skal kun utfores av autorisert personell, og nasjonale forskrifter og normer for
Il skal folges. N skal koples fra for produktet monteres.

P g

* Anbefalt monteringshayde er tre meter. Jo starre monteringshayden er, jo sterre blir rekkevidden.
Felsomheten blir imidlertid redusert. Bevegelse pé& tvers av detektoren er optimalt for en aktivering.
Ved direkte og frontal tilnaerming er det vanskelig for detektoren & registrere en tilstedevaerelse,
dermed er rekkevidden merkbart redusert.

* Detektoren ber plasseres i samsvar med forholdene og behovet i rommet (se figurene):

[ 2 = Rettforan detektor

[ 1 = Arbeidsomrade [C] 3 = Diagonalttil detektor

Avhengig av detektortypen koples den til i samsvar med koplingsskjemaet (se baksiden):

IBX: nsTRUCCIONES DE MONTAJE
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* La altura de montaje recomendada es 3 m. Con una altura de montaje superior, el alcance se amplia,
pero la sensibilidad se reduce. El movimiento a los lados del detector es éptimo para la activacién.
Con un desplazamiento directo y frontal, el movimiento se detecta peor, con lo que el alcance se reduce
considerablemente.

ATENCION: Los trabajos en la red de 230 V solo pueden ser realizados por p | técnico lo de conformidad
con las normas y los reglamentos de instalacién especificos de cada pais. Antes de montar el producto, desconecte la
tension de alimentacion.
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I NSTRUCOES PARA MONTAGEM

ATENCAO! As operagdes na rede de 230 V devem ser executadas apenas por pessoal técnico autorizado,
d as normas/disp is sobre instalacdes. A e ligacio do equipamento
deve ser efectvada sem tenso ligada.

* Aaltura de montagem recomendada é de 3 m. Com uma altura de montagem maior o alcance aumenta,
mas a sensibilidade diminui. Um movimento transversal ao detector é ideal para um alcance sensibilidade
de detecgdo maior. No caso do movimento for no sentido do detector (frontal), o seu alcance e sensibilidade
de deteccdo, diminuem.

* A colocacdo do detector deve ter em conta as condicées e requisitos de espaco (v. figuras):

[ 1 = Area de trabalho [ 2 = De frente para o detector [] 3 = Transversal ao detector

Consoante o tipo, conectar o detector de acordo com esquema de ligaces (v. verso):

ETX: whcreykuna no mowTaxy
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* PekoMeHOOBAHHAS MOHTAXKHAS BLICOTA COCTABNSET 3m.C ygenuyeHuem MOHTAXXHOM BbICOTbI AQNBHOCTb
NeNCTBMS PACTET, HO YXYALAETCS YyBCTBUTENbHOCTL. CEHCOp Nyulle BCEro pacno3HAET ABUXKEHUE
nonepek nartumka. Ecnu obbekT an6nM>KceTcs| K IATYMKY MO NPAMOW C NULEBOM CTOPOHBI (¢pOHTCan0],

BHUMAHME! Pa6otbi B cen 230 B ponxkHbl ocywiecTBnaTbes uc y
TOM CyueTom MeCTHBIX 7 1 HOPM OTHOCHTENbHO YCTAHOBKM.

ﬂepen MOHTMXOM NpoAyKTa HEOGXDHHMD OTK/OUYNTD (eTEBOE HAMpSXKeHHne.

CEHCOopY CnoXHee BOCMPMHATL ABMXKXEHWE, M NANbHOCTh nencTems CYLEeCTBEHHO CHMXXaeTCs.

« El detector debe colocarse teniendo en cuenta las circunstancias especiales y las necesidades (ver I iones):

B 1 = Zona de trabajo ] 2 = Frente ol detector 1 3 = Alos lados del detector

Conecte el detector siguiendo el diagrama de conexién y considerando el tipo de detector (ver dorso):

* Pa Ly AATYMKA OMKHO COOTBETCTBOBATL MECTHBIM YCNIOBMAM M TPeBOBAHMIM (em. pmymm):

[ 1 = Pa6ouas obnacrs O2-= OpoHTanbHo K AaTuMKy 3= Monepex narunka

B 30B1MCHUMOCTM OT TUNG RATYMKA NOAKMIOYMTE €70 B COOTBETCTBIMU CO CXEMOI NOAKNKOUEHMS (CM. Ha 06paTHOI cTopoke):
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Standardbetrieb

Standardbetrieb mit zusiitzlicher Ansteverung iiber Taster

Parallelschaltung von max. 8 Bewegungsmeldern. Parallelschaltung von Priisenzmeldern ist nicht zuldissig
Bei Schaltung von Induktivititen (z.B. Relais, Schiitze, Vorschaltgeriite)

kann der Einsatz eines RC-Filters (A) erforderlich sein

Parallelschaltung mit Treppenlichtautomat

Master-Slave-Schaltung fiir Prisenzmelder: Es kénnen max. 10 Slavegeriite an ein Mastergeriit angeschlossen werden

EXPLANATION OF CIRCUIT DIAGRAMS

Standard operation

Standard operation with additional control by means of a button

Parallel connection of max. 8 motion detectors. Parallel connection of two or more presence detectors is not possible
When connecting inductors (e.g. relays, contactors, ballasts) the use of a filter (A) may be necessary

Parallel connection with automatic stairwell light

Master/slave connection for presence detectors: a maximum of 10 slave devices can be connected to the master device

LEGENDE DES SCHEMAS ELECTRIQUES

Installation standard

Installation standard + bouton

Montage en paralléle de 8 détecteurs de mouvement max. Les détecteurs de présence ne doivent en aucun cas
étre branchés en paralléle

Le branchement d‘inductances (par ex. relais, contacteur, ballast) peut nécessiter I“insertion dn circuit RC (A)
Montage en paralléle avec minuterie d'escalier

Raccordement maitre/esclave de détecteurs de présence : un appareil maitre peut étre relié a 10 esclaves maximum

TOELICHTING BIJ SCHAKELSCHEMA'S

Standaardschema

Standaardschema met extra aansturing via drukknop

Parallelschakeling van max. 8 bewegingsmelders. Parallelschakeling van igheid

Bij schakeling van inductoren (bijv. relais, magneetschakelaars, voorschakelapparatuur)
kan een ontstoringscondensator (A) nodig zijn

Parallelschakeling met trappenhvisautomaat

is niet

g van
master-apparaat worden aangesloten

Master-!

en: Er kunnen max. 10 slave-apparaten op een

FORKLARING TIL LEDNINGSDIAGRAMMER

Standarddrift

Standarddrift med ekstra styring med afbrydere
Parallelkobling of maksimalt 8 bevagelsessensorer. Parallelkobling of tilstedevrelsessensorer er ikke tilladt
Ved kobling med induktive enheder (f. eks. relzer, k er, forkobli heder) kan det vare
hensigtsmassigt at anvende en stojdazmper (A)

Parallelkobling med trappelysavtomat

Master-slave-kobling of tilstedevarelsessensorer: Der kan maks. tilsluttes 10 sI

heder il en

IBX: FORKLARING TILL KOPPLINGSSCHEMANA

Q0 06de

Q00009

Standarddrift

Standarddrift med extra aktivering via en knapp

Parallelldrift med max. 8 rorelsedetektorer. Parallelldrift med nirvarodetektorer iir ej tillatet
Vid till-/frankoppling med induktivlaster (t.ex. med reld, k eller fork
kan en sliickkrets (A) krivas

Parallellkoppling med avtomatisk trappstrombrytare

Master-slavdrift for nirvarodetektorer: Hogst 10 slavenheter kan anslutas till varje masterenhet

I, 1an)
¥ Y

KYTKENTAKAAVIOIDEN SELITYS

Vakiokdytto

Vakiokiyttd ja lisdohjaus tuntoelimelld

Kork. 8 liikeilmaisimen rinnankytkenti. Lisnioloilmaisinten rinnankytkenti ei ole sallittva

Induktiviteetteja (esim. releet, kontaktorit, kytkentiilaitteet) kytkettiiessii voi sammutuspiirin (A) kiiytts olla tarpeen
Rinnankytkenti porrasvalaistusautomaatin kanssa

Lisnioloilmaisimen Master-Slave-kytkentii: Korkeintaan 10 Slave-laitetta voidaan liittiid yhteen Master-laitteeseen

EZX: FORKLARING KOPLINGSSKJEMAER

@0 0Ode
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Standarddrift

Standarddrift med ekstra regulering ved hjelp av kontakt

Parallellkopling av maks. dtte bevegelsesdetektorer. Parallellkopling av tilstedevzerelsesdetektorer er ikke tillatt
Ved omkopling med induktivitet (for eksempel relé, jording, forkoplinger) kan det viere nodvendig med en
slukkekrets (A)

Parallellkopling med automatisk trappebelysning

Master/slave-kopling for tilstedevarelsesdetektorer: Det kan koples maks. i slavedetel

DESCRIZIONE DELLO SCHEMA ELETTRICO

standard
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Installazione standard con ¢ Pr tasto

Collegamento in parallelo fino a un massimo di 8 rilevatori di movimento.

Non & possibile un in parallelo di rilevatori di presenza

In caso di collegamento di induttanze (per es. relé, contattori, regolatori di corrente, ecc.)

puo essere necessario impiegare un dispositivo di soppressione dei disturbi (A)

Collegamento in parallelo tramite temporizzatore luce scale

Commutazione master-slave per rilevatore di presenza: ad ogni master possono essere collegati
max. 10 apparecchi slave

EXPLICACION DE ESQUEMAS DE CONEXIONES

Funcionamiento estandar

Eunci . ) 15 Inad.

con acci adicional palp

Conexion en paralelo de mdx. 8 detectores de movimiento. No se permite la conexion en paralelo de
detectores de presencia

Cuando se conectan inductancias (p.ej. reles, protectlones, balastos) puede ser necesario utilizar un fusible (A)
Conexién en paralelo con de

Conexion maestro-esclavo para detectores de presencia: Es posible conectar un maximo de 10 esclavos a un equipo maestro

EXPLICACAO ESQUEMAS ELECTRICOS

Modo de operagiio normal

Modo de operaciio normal com controlo adicional por meio de um botiio de pressio
Ligacdio em paralelo de no max. 8 detectores de movimento.

Uma ligaciio em paralelo de detectores de presenca néio é admissivel

No caso de ligaciio de indutdncias (p. ex. relés, disj es, balastros),

pode ser necessdria a utilizaciio de um elemento de supresséo (A)

Ligacio em paralelo com automdtico de escada

Ligaciio master-slave para detectores de presenca:

pode ser conectado um mdx. de 10 equipamentos slave a um equipamento master

NOACHEHNE CXEMbI MOAKMIOYEHNA

CranpaprHas sxcnnyarayus

CranpaprHas sKkcnnyatayms ¢

n
P

p noak RATYNKOB NPUCYTCTBUA HEBO3MOXKHO

[4 BblKNovarensa

7y

nogk maxc. 8 AUTUNKOB ABUIKEHUS.

I1|m BKNKOYEHUH U BbIKITIOYEHNN MHAYKTUBHDBIX HATPY30K (HﬂﬂpMMep, pene, KOHTAKTOpOB,

NOAKNIOUEHHDBIX HO BXOAE YCTPOiicTB) MoxeT noTpe6oBatbes ycranoska RC-dunbrpa (A)

n
P

nec 0 asTOMATO
Mepekntouenne «eenymnx» («Master») n «<eepombix» npubopos («Slave») anga narunka npucytcrena: k

onHomy «Benywemy» npubopy («Master») moxHo nogxntounts makcumym 10 <eenombix» npuéopos («Slaver)
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BX: nstrukc instauac

PRZESTROGA: Prace przy ukladzie zasilania 230 V mogq by¢ wykonywane wylqeznie przez autoryzowany personel
z uwzglednieniem obowigzujqcych przepisow instalacyjnych. Przed przystgpieniem do instalowania urzqdzenia
nalezy wylqczyé zasilanie.

* Zalecana wysokoséé montazu wynosi 3 m. Im wieksza wysokosé montazu, tym wigkszy zasigg i nizsza
czutoéé. Ruchy ukosne wzgledem czujnika sq uznawane za optymalne, aby go wyzwoli¢. W przypadku
podejécia bezposredniego i na wprost wykrycie ruchu przez czujnik jest trudniejsze; w takiej sytuacii
zasieg jest znacznie zmniejszony.

 Czujnik powinien byé ustawiony zgodnie z warunkami przestrzennymi i innymi wymogami (patrz ilustrace):

[ 1 = Obszar roboczy [ 2 = Na wprost wzgledem czujnika [ 3 = Na ukos wzgledem czujnika

Podtqczy¢ czujnik zgodnie ze schematem elekirycznym danego typu urzadzenia (patrz na odwrodie):

IEX: osiasnieNte scHEmATOW oBWoDOW

Dziatanie standardowe
Dziatani Jardowe z dodatkowy iem za pomocq przycisku
Polgczenie rownolegte maks. 8 czujnikéw ruchu. Potgczenie réwnolegte dwach lub wigkszej liczby czujniko

obecnosci nie jest moiliwe

Podczas podtqczania cewek indukeyjnych (np. przekainikéw, stycznikow, statecznikow) moze byé konieczne
viycie filtra (A)

Polgczenie rownolegle z ycznym oswietleniem klatki schodowej

Polqczenie master/slave dla czujnikow obecnosci: do jednego urzqdzenia master moina podiqezyé maksymalnie
10 urzqdzen slave

@0 O oO0e
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