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KTRRB-052.245 — mit Aus(zwangZu)/Tag/ECO-Schalter
x._.mmmlaumNNhh = ohne Schalter

Elektronischer Aufputz-Klimaregler mit Taupunktaufschaltung und Eingang fiir externen
Temperaturfiihler zur Regelung von Kiihldecken

Sicherheitshinweis!

Dieses Gerét darf nur durch eine Elektrofachkraft gedffnet und gemaR dem entsprechenden Schaltbild im Gehausedeckel / auf
dem Gehduse / in der Bedienungsanleitung installiert werden. Dabei sind die bestehenden Sicherheitsvorschriften zu beachten.
Achtung! Der Betrieb in der Nahe von Geraten, welche nicht den EMV-Richtlinien entsprechen, kann zur Beeinflussung der
Geratefunktionen fiihren. Nach der Installation ist der Betreiber, durch die ausfiihrende Installationsfirma, in die Funktion und
Bedienung der Regelung einzuweisen. Bedienungsanleitung muss fiir Bedien- und Wartungspersonal an frei zuganglicher
Stelle aufbewahrt werden.

1. Anwendung

Dieser Regler wurde speziell zur Heiz-/Kiihlregelung in 2- und 4-Rohr-Leitungssysteme fiir Hotel-, Wohn- und Geschéftsrdume
entwickelt und kann bis zu 5 Ventilantriebe (24V~, stromlos geschlossen oder stromlos offen) je Ausgang ansteuern. Besonders
geeignet ist der KTRRB-052.24x durch die Mdglichkeit der Taupunktiiberwachung zur Kiihldeckenregelung. Fiir andere, vom
Hersteller nicht vorherzusehende Einsatzgebiete, sind die dort giiltigen Sicherheitsvorschriften zu beachten. Eignung hierfiir
siehe Punkt 12. Gewahrleistung.

2. Funktionen allgemein

Um die Tragheit von Regelstrecken mit Kiihidecken zu kompensieren, verfiigt der KTRRB-052.24x iiber einen
Temperaturfiihlereingang zur Aufschaltung eines externen Strahlungsfiihlers (vgl. Punkt 6. Zubehtr). Als Behordenvariante,
bei der der Regler fir Unbefugte unerreichbar sein soll, kann der externe Fihler auch als Raumfiihler ausgefiihrt werden. Mit
einem internem Poti kann die Verwendung des internen, des externen oder die Verwendung beider Fiihler mit einer einstellbaren
htung gewahlt werden (vgl. Punkt 2.1). Weiter ist es moglich den externen Fiihler von der Betriebsart ,Heizen" auszuschlieBen
Ublicherweise befindet sich der externe Strahlungsfiihler fiir die Funktion ,Kihlen“ im Fensterbereich um schnell auf
StorgroBe ,Sonneneinstrahlung” reagieren zu kdnnen. Befindet sich nun auch die Heizung im Fensterbereich, kann es im Winter
in Funktion ,Heizen“ zu unvorhersehbaren Regelabweichungen kommen, da sich der Strahlungsfiihler zu nahe an der Heizquelle
befindet. Der Ausschlussvorgang erfolgt in den Rohrleitungssystemen 2- oder 4-Rohr unterschiedlich (vgl. Punkt 2.2 und 2.3).

2.1. Fiihlerauswahl (intern, extern oder beide Fiihler mit einstellbarer Wichtung)

Uber das interne Trimmpoti (vgl. Punkt 9.) kann gewahlt werden ob nach dem internen Fiihler (Linksanschlag) oder nach
dem externen Fiihler (Rechtsanschlag) geregelt werden soll. In den Zwischenstellungen wird bei Verwendung beider Fiihler
die Wichtung zwischen internem Raumftihler und externem Strahlungsfiihler bestimmt. Durch die Wichtung kdnnen unter-
schiedliche bauliche Gegebenheiten wie groBe Fensterflachen oder Himmelsrichtungen ausgeglichen werden. In Mittelstellung
betrégt die Wichtung zwischen internem und externem Fiihler 50% / 50%. Bei sehr trdgen Regelstrecken wird empfohlen dem
Strahlungsfiihler eine hohere Wichtung zuzuordnen als dem internen Raumfiihler.

2.2 Auswahl Ventiltyp

Mit dem Jumper 2 (vgl. Punkt 9.) wird der Regler an die entsprechenden Ventiltypen angepasst. Briicke gesteckt = stromlos
geschlossen, Briicke nicht gesteckt — stromlos offen.

23.F i und Ei im 2-Rohr-Lei

Mit dem Jumper 1 (vgl. Punkt 9.) wird der Regler an das vorhandene Rohrleitungssystem 2-Rohr oder 4-Rohr angepasst. Im
2-Rohrbetrieb wird der Regler mit einem gemeinsamen Heiz-/Kiihlausgang betrieben, der tiber einen externen Kontakt (Change-
Over-Kontakt) umgeschaltet wird. So ist es mdglich, eine zentrale Umschaltung fiir alle Regler zu realisieren. Kontakt gedffnet =
Kihlbetrieb, Kontakt geschlossen = Heizbetrieb. Achtung! Verdrahtungs-Hinweise unter Punkt 11. beachten
Ausschluss des externen Fiihlers im 2-Rohrsystem

Mit dem Jumper 3 (vgl. Punkt 9.) kann im 2-Rohr-Leitungsystem gewahlt werden, ob der externe Fiihler (Strahlungsfiihler) am
Heizbetrieb teilnehmen soll oder nicht. Ist der Jumper gesteckt, wird der externe Fiihler auch im Heizbetrieb ausgewertet. Ohne
Jumper wird der externe Fiihler im Heizbetrieb nicht mehr beriicksichtigt und es wird allein nach dem internen Raumfiihler
geregelt. Es empfiehlt sich, den externen Strahlungsfiihler dann vom Heizbetrieb auszuschlieBen, wenn er fiir die Funktion
Heizen zu nah an der Heizquelle positioniert ist.

2.4. Funkti und Ei im 4-Rohr-Lei

Mit dem Jumper 1 (vgl. Punkt 9.) wird der Regler an das vorhandene Rohrleitungssystem 2-Rohr oder 4-Rohr angepasst.
Im 4-Rohr-Leitungssystem werden das Heiz- und das Kihlventil getrennt mit zwei Ausgéngen angesteuert. Die neutrale Zone
zwischen den Funktionen H C ]
Ausschluss des externen Fiihlers im 4-Rohrsystem

Da der Regler im 4-Rohr-Leitt tem nicht selt ig den Heiz- oder Kiihlbetrieb erkennen kann, kann nicht wie im 2-
Rohr-Leitungssystem mit dem Jumper 2 die Vorauswahl zum Ausschluss oder Mitverwenden des externen Strahlungsfiihlers
vorgenommen werden. Wurde der Regler mit dem Jumper 1 an ein 4-Rohr-Leitungssystem angepasst, hat der Jumper 3
keine Funktion mehr. Ist ein Ausschluss des externen Fiihlers von der Regelung gewiinscht, muss der Ausschluss im 4-Rohr-
Leitungssystem (ber den Change-Over-Kontakt vorgenommen werden. Kontakt offen = externer Fiihler wird zur Regelung
verwendet, Kontakt geschlossen = externer Fiihler wird nicht beriicksichtigt.

Beispiel: Die Wichtung zwischen internem Raumfiihler und externem Strahlungsfiihler ist auf 50% / 50% eingestellt (siehe
Punkt 2.1).

Bei offenem Change-Over-Kontakt wird immer der Mittelwert beider Fiihler gebildet und zur Regelung verwendet. Aus dem Soll
Ist-Wert-Vergleich ergibt sich somit eine Heiz- oder Kiihlanforderung und das entsprechende Ventil wird angesteuert.

Bei geschlossenem Change-Over-Kontakt wird nur der Istwert des internen Raumfiihlers zur Regelung verwendet. Aus dem
Soll-Ist-Wert-Vergleich ergibt sich somit eine Heiz- oder Kiihlanforderung und das entsprechende Ventil wird angesteuert.
Hinweis: Den externen Strahlungsfiihler von der Regelung auszuschlieRen ist wie unter Punkt 2. beschrieben zumeist nur in
der Funktion Heizen sinnvol

2.5, Kiih hung bei Kond bildung durch optional

Die Funktion Kiihlen kann bei Kondensatbildung durch einen optionalen externen Sensor unterbrochen werden. Der
Taupunktsensor muss an den Ort mit der groBten Taupunktwahrscheinlichkeit an den Kihlkreislauf montiert werden. Kann
dieser Montageort nicht eindeutig festgelegt werden besteht die Mdglichkeit, bis zu 5 Taupunktsensoren parallel an den Regler
anzuschlieBen. Vorzugsweise sollten die Taupunktsensoren am in den Raum fiihrenden Zulauf und/oder im Fensterbereich
montiert werden. Siehe auch Punkt 6. Zubehor.

2.6. Energiesparfunktion (ECO Betrieb)

Durch einen externen Kontakt (ECO Kontakt) oder den Schalter kann die Energiesparfunktion ausgelost werden. Wird diese
Funktion gewahlt, wird im Heizbetrieb auf eine um 3K geringere und im Kuihlbetrieb auf eine um 3K hohere Temperatur geregelt.
So kann bei nicht belegten bzw. ungenutzten Rdumen oder Etagen per Hand oder zeitgesteuert iiber einen Uhrenkontakt eine
zentrale Energieeinsparung realisiert werden.

Kontakt geschlossen = ECO Funktion, Kontakt offen = Normalbetrieb.

Achtung! Verdrahtungs-Hinweise unter Punkt 11. beachten!

2.7 Ausschaltfunktion
Durch einen externen Kontakt (Aus Kontakt) oder den Schalter kann die Ausschaltfunktion aktiviert werden. Ist die

Ausschaltfunktion aktiviert, so ist auch die Frostschutzfunktion (wie in 2.9 beschrieben) aktiv. Kontakt geschlossen = Regler
Aus, Kontakt offen = Normalfunktion. Achtung! Verdrahtungshinweise unter Punkt 11. beachten!

2.8. Schalterfunktionen

Der KTRRB-052.245 verfiigt iiber einen ,Aus(ZwangZu)/Tag/ECO“-Schalter. In Stellung AUS wird der Frostschutz durch den
Regler gewahrleistet.

2.9. Frostschutzfunktion

Steht der Schalter des KTRRB-052.245 in Stellung AUS (ZwangZu), wird weiterhin die Raumtemperatur iberwacht und bei
Frostgefahr kleiner 5°C die Ventile zwangsgedffnet. Die Frostschutziiberwachung ist unabhéngig von den gewéhliten Funktionen
und Stellungen der Steckbriicken in Schalterstellung AUS aktiv. Bei Auslésung werden die Ventile gedffnet und die Aktivierung
durch rotes Leuchten der Lampe angezeigt.

2.10. Begrenzung des Einstellbereichs

Mittels der sich unter dem Knopf befindlichen Einstellfahnen kann der Einstellbereich mechanisch begrenzt werden. (Siehe
Punkt 8.).

3. Anzeigen

Der Regler verfiigt tiber eine Lampe zur Anzeige des Regelzustandes.

Blau = Kiihlen (Regler fordert Kalte an)

Rot = Heizen (Regler fordert Wérme an)

Rot in Schalterstellung Aus = Frostschutz

Griin = Taupunktanzeige

Rot blinkend = Fiihlerbruch oder -Kurzschluss des externen Fiihlers. Es wird mit dem internen Fiihler weiter geregelt.
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KTRRB-052.245 — with “OFF (forced switch-off) / day / ECO switch”
vA._-WWWAVMNNL.A. =— without this switch

Surface-mounted electronic temperature controller with dew point signal addition and
external temperature sensor input for the control of cooling ceilings

Safety information

Expert electricians only may open this device in due compliance with the wiring diagram shown in the housing cover / on the
housing / represented in the corresponding operating instructions. All expert electricians charged with the execution of such
works must comply with the relevant safety regulations currently operative and in force. Caution: The operation of the controller
in the vicinity of other devices that do not comply with the EMC directives may affect its functions. The company charged with
the installation of the device must, after the completion of the installation works, instruct the user of the control system into its
functions and in how to operate it correctly. These operating instructions must be kept at a place that can be accessed freely by
the operating and/or servicing personnel in charge.

1. Application

This controller has been specially devised for the control of the heating and cooling operations performed in 2 and 4-pipe
systems in hotel rooms, living spaces and business premises. The device is able to trigger up to 5 valve drives per output (24V,
normally closed or normally open). The KTRRB-052.24x is, owing to its dew point monitoring function, particularly suited for
the control of cooling ceilings. Regarding other applications not to be foreseen by the manufacturer of this device, the safety
standards concerning these applications need to be followed and adhered to. Regarding the aptitude of the device for any such
other application, please refer to section 12. herein (Warranty).

2. General description of the functions of the device

To compensate the slow reaction times of controlled cooling ceiling systems, the KTRRB-052.24x is equipped with a tempera-
ture sensor input that allows to have an additional external radiation sensor connected to it (see section 6., “Accessories”). If
using the controller variant determined for use in public buildings where the device must be kept inaccessible for unauthorized
persons, the external sensor can also be used as a room temperature sensor. An internal potentiometer allows to select between
either the utilisation of the internal and the external sensor. When using both sensors, the potentiometer allows to set the
importance relation between these sensors (see section 2.1). It is also possible to exclude the external sensor from partici-
pation in “heating mode”. The external radiation sensor required for the triggering of all cooling mode operations is usually
located somewhere in the area of the window. This allows the radiation sensor to react quickly to the effects of solar radiation,
which are treated as a disturbance variable. Especially if both are located somewhere near the window, the distance between
the radiation sensor and the heating source is too close. Operating in heating mode during winter can result in unpredictable
control deviations, therefore. This why it is possible to exclude the sensor from participating in the control of the heating and/or
cooling operations performed in the system. The way to achieve this varies depending on the system to be controlled (2- or
4-pipe system, see sections 2.2 and 2.3).

2.1. Selection of sensors (internal sensor, internal sensor or utilisation of both sensors by setting an importance relation between)

The internal trimming potentiometer (see section 9.) enables to select whether the control operations shall be performed based
on the data delivered by the internal sensor (left limit) or the data delivered by the externals sensor (right limit). Any position
between these limits determines the importance relation between them when using both sensors. This setting option allows to
balance the influences of structural conditions, such as large window areas or to counterpoise other influences from all direc-
tions. The importance relation between internal and external sensor in mid-position is 50% / 50%. With controlled systems
that react very slowly, we recommend increasing the importance of the radiation sensor in relation to the internal sensor.

2.2 Adaptation to the corresponding valve type

Setting the jumper 2 (see section 9.) enables to adapt the controller to the corresponding valve type. Jumper set = normally
closed; jumper not set = normally open.

2.3. Settings for the control of 2-pipe systems and corresponding functions

Setting the jumper 1 (see section 9.) enables to adapt the controller to the existing 2- or 4-pipe system. A joint heating/cooling
output, the changeover of which is triggered by means of an external contact (changeover contact), enables to use the device
for the control of 2-pipe systems. All controllers employed for the management of the system can, based on this function, be
changed over from one central point. Contact open = operation in cooling mode; contact closed = operation in heating mode.
Caution: Make sure to comply with the wiring information specified in section 11.!

Exclusion of the external sensor from participating in the control of 2-pipe systems

Setting the jumper 3 (see section 9.) enables to select whether the external sensor (radiation sensor) shall participate in the
control of the heating operations performed in 2-pipe systems or not. In the event the jumper has been set as indicated, the
controller will consider the data delivered by this sensor for the execution of the heating control operations. If no jumper has
been set, the data delivered by this sensor will remain unconsidered for control. All control operations are then performed based
on the data delivered by the internal room temperature sensor only. In all cases where the radiation sensor is located too close
to the heating source, we recommend excluding it from participating in heating mode.

2.4. Settings for the control of 4-pipe systems and corresponding functions

Setting the jumper 1 (see section 9.) enables to adapt the controller to the existing 2- or 4-pipe system. When used for the
control of 4-pipe systems, the controller triggers the heating and the cooling valve seperately via two outputs. The neutral zone
between operating in heating and cooling mode comes to approx. 2K.

Excluding the external sensor from participating in the control of 4-pipe systems

When used for the control of 4-pipe systems, the controller is unable to detect automatically if the system operates in heating or
cooling mode. Unlike as with the control of 2-pipe systems, there is no option to exclude the external radiation sensor from the
participation in the control operations or to include it by setting the jumper 2. Once the controller has been adapted to a 4-pipe
system by setting the jumper 1, the jumper 3 has no function. If an external sensor is to be included for the control of a
4-pipe system, it is to be connected using the changeover contact. Contact open = external sensor is used for controlling;
contact closed = external sensor remains unconsidered.

Example: The importance relation between the internal room temperature sensor and the radiation sensor has been set to
50% / 50% (see section 2.1). Throughout the time the changeover contact is open, the controller averages over the data
delivered by the two sensors and uses only these averaged data for the execution of the control operations. Consequently, the
desired-/actual value comparison results in a request for heating or cooling by triggering the corresponding valve. Once the
changeover contact is closed, only the actual value sensed by the internal room temperature sensor is used for control and the
desired-/actual value comparison results in a request for heating or cooling and the corresponding valve is being triggered.
Note: Excluding the external radiation sensor from participating in the control operations would, as explained in section 2., in
most cases only make sense if operating in heating mode.

2.5. Interruption of the cooling operation in the event of the formation of
optional dew point sensor

An external optional sensor can be connected in addition that enables to trigger the interruption of the operations in cooling
mode in the event it detects the formation of condensate. This dew point sensor must be installed at the place within the cooling
circuit where the formation of condensate (dew point) is most likely. If this place of installation cannot be defined clearly, a total
of up to 5 dew point sensors can be connected in parallel to the controller. Preferably, the required dew point sensors should
be installed on the supply line that leads into the related room and/or should be installed close to the window(s). Regarding

thereto, please see also section 6., “Accessories”.
2.6. Energy economizing function (ECO mode)

The economizing function can be triggerd via an external contact (ECO contact) or a switch provided for this purpose. A tempe-
rature decrease of 3K is effected while operating in heating mode and a temperature increase of 3K admitted while operating in
cooling mode. With currently unoccupied or unused rooms or floors the saving of energy can, from a central point, thus either
be controlled manually or, based on a time contact, in a time-controlled manner. Contact closed = ECO function; contact opened
= normal operating mode.

Caution: Make sure to comply with the wiring information spe

2.7 Switch-off function

An external contact (switch-OFF contact) or a switch provided for this purpose allows to activate the switch-off function. Once
activated, the frost protection function is active as well (see also description in section 2.9 with regard thereto). Contact closed
= controller OFF; contact open = normal operation.

Caution: Make sure to comply with the wiring information specified in section 11.!

2.8. Switch functions

The KTRRU-052.245 is equipped with an “OFF (forced switch-off) / day / ECO” switch. Even if this switch is in OFF position,
the controller continues directing the related antifreezing operations.

2.9. Antifreezing function

Even if the switch of the KTRRU-052.245 has been set to OFF (forced switch-off), the supervision and control of the room
temperature will be continued. Once the system detects that frost is imminent, i.e. if temperatures fall below 5°C, the valves
ly. Even if the switch has been set to OFF, the frost protection monitoring continues to be active independent
of the actually selected functions or jumper positions. The triggering of the antifreezing function results in the opening of the
valves, the activation of which is indicated by the red indicator lamp.

2.10. Limitation of the setting range

The elements underneath of the control knob enable to limit the setting range mechanically (see section 8.).

based on the of an

ed in section 11.!

3. Luminous indications

The controller is equipped with a lamp for the indication of the control condition.

Blue = cooling (controller requests cold)

Red = heating (controller requests heat)

Red (with switch in OFF position) = frost protection

Green = dew point indication

Flashing red = breakdown of the external sensor or sensor short circuit. Control operations are being continued based on the
data delivered by the internal sensor.
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vA._-WWWAVGN.NA.M = avec commutateur sélecteur du type «Arrét (coupure forcée) / Jour / ECO»
vA._-WWWAVGN.NAL. — sans commutateur sélecteur de ce type

Régulateur de température électronique pour le montage en saillie, type avec adjonction d’un
signal de point de rosée et avec entrée de capteur externe pour le réglage de plafonds réfrigérants

Consigne de sécurité!

Uniquement des personnes qualifiées en matiére d’électricité doivent ouvrir cet appareil en conformité avec le schéma des
connexions représenté dans le couvercle du boitier / apposé sur le boitier / représenté dans les notices d'instructions. Tous
électriciens spécialisés chargés de I'exécution de tels travaux doivent se conformer aux prescriptions de sécurité actuellement
en vigueur s’y rapportant. Attention! L'opération du régulateur dans les environs d’autres dispositifs ne conformant pas aux
directives CEl mmﬁ affecter son bon fonctionnement. La société chargée de I'installation de I'appareil doit, aprés I'achévement
des travaux, initier I'utilisateur aux fonctions du régulateur et a son opération correcte. Gardez cette notice d'instructions a un
lieu librement accessible pour les opérateurs et hommes de service.

1. Application

Ce régulateur a été spécialement concu pour le controle des opérations de chauffage ou de refroidissement exécutées par des
systémes a 2 ou 4 conduites installés dans des hotels, des habitations et des bureaux. Le dispositif permet de contréler un
nombre de jusqu'a 5 entrainements de soupape (24V, types de soupapes normalement fermées ou ouvertes) par sortie. Le
KTRRB-052.24x convient, grace a sa fonction de surveillance du mo:; e condensation, en particulier pour le controle de plafonds
réfrigérants. Quant a d’autres applications pas a prévoir par le fabricant de ce a_m%om_i_ les standards de sécurité se rapportant a
ces applications sont a respecter. En ce qui concerne I'aptitude ou I'approbation du dispositif pour des telles applications, veuillez
également faire attention aux informations de garantie dans chapitre 12., Garantie, dans cette notice d'instructions.

2. Description générale des fonctions de I'appareil

Afin de pouvoir compenser des réactions lentes de systémes de plafonds refrigérants asservis, le KTRRB-052.24x est muni d'une
entrée de capteur de température qui permet de brancher un capteur de rayonnement externe aditonnel a celui-ci (voir chapitre
6., Acessoires). En cas de ['utilisation de la variante du régulateur prévue pour des applications dans des immeubles publics ou
| importe de tenir I'appareil hors de la portée de personnes non autorisées, le capteur externe peut aussi étre utilisé en tant que
capteur de température ambiante. Un potentiomeétre interne permet de sélectionner entre I'utilisation du capteur interne ou externe.
En cas de I'utilisation des deux capteurs en simultanée, le potentiometre permet de régler le rapport d’efficacité entre ceux-ci (voir
chapitre 2.1). Il est également possible d’exclure le capteur externe de la participation au mode de fonctionnement «chauffage».
Le capteur de rayonnement externe requis pour le déclenchement de toutes les activités exécutées en mode de fonctionnement
«refroidissement» se trouve normalement quelque part prés de la zone de la fenétre. Le capteur de rayonnement peut ainsi réagir
rapidement aux effets du rayonnement solaire dont les données détectées par celui-ci seront traitées comme des variables pertur-
batrices. Particuliérement lorsque la source de chaleur de méme que le capteur de Sﬁ«o:;mama se trouvent quelque part pres de la
fenétre, la distance entre ceux-ci peut étre trop proche. Le fonctionnement en mode de chauffage peut donc entrainer des écarts de
réglage imprévisibles. C'est pourquoi il y a la possibilité d’exclure le capteur de la participation au réglage des opérations en mode
de chauffage et/ou refroidissement exécutées par le systéme. Le moyen d’y parvenir dépend du systeme effectivement a régler
(systéme a2 ou 4 conduites, voir chapitres 2.2 et 2.3).

2.1. Sélection de capteurs (capteur interne, capteur externe ou utilisation de ces deux capteurs en simultanée par réglage du
rapport d’efficacité entre ceux-ci)

Le potentiométre d'ajustage interne (voir chapitre 9.) permet de sélectionner si les opérations de réglage doivent toutes étre exécu-
tées sur la base des données transmises par le capteur interne (butée gauche) ou celles transmises par le capteur de rayonnement
externe (butée droite). Chaque position entre ces butées détermine le svwo: d'efficacité entre ceux-ci lorsque les deux sont
utilisés en simultanée. Cette option de _‘mﬂmmm permet de compenser les influences dues a des configurations du batiment, telles
comme grandes surfaces de fenétres ou bien d'équilibrer d’autres influences a attribuer aux quatre points cardinaux. Le rapport
d'efficacité entre le capteur interne et externe en position moyenne est 50% / 50%. Avec des systémes asservis reagissant trés
_m:meNE ﬂccm recommandons a augmenter acité du capteur de rayonnement par rapport a celle du capteur de fempérature
ambiante interne.

2.2 Adaptation au type de soupape cor

L'enfichage d'un cavalier (pont enfichable) permet d'adapter le régulateur au type de soupape correspondant. Cavalier enfiché =
normalement fermée (NF); cavalier ne pas enfiché = normalement ouvert (NO).

2.3. Réglages pour le réglage de

L'enfichage du cavalier 1 (voir chapitre 9.) permet d’adapter le régulateur au systéme a 2 ou bien 4 conduites déja existant. Une
sortie commune «chauffage/refroidissement» dont la commutation est déclenchée au moyen d’un contact externe (contact de
commutation), permet I'utilisation de I'appareil pour le réglage de systémes a 2 conduites. Tous régulateurs utilisés pour le pilotage
du mwmasm peuvent, sur la base de cette fonction, commutés a partir d’un lieu central. Contact ouvert = fonctionnement en mot
de chauffage; contact fermé = foncti 1t en mode de ref I
Attention! Toujours se conformer aux informations sur le cablage spécifiées au chapitre 11.!
Exclusion du capteur externe de la participation au réglage de systémes a 2 conduites
L'enfichage du cavalier 3 (voir o:ww tre 9.) permet de sélectionner si oui ou non le capteur externe (capteur de sé::msm:w doit
articiper aux opérations de chauffage exécutées par des systémes a 2 conduites. Lorsque le cavalier a été enfiché comme indiqué,
es données transmises w% ce capteur seront également prises en compte par le régulateur pour I'exécution des opérations de
reglage en mode de chauffage. Lorsqu’aucun cavalier n'a éte enfiché, les donnees transmises par ce capteur seront ignorées et n‘ont
ﬂmw effet sur le réglage. Dans ce cas, toutes opérations de réglage seront alors exécutées sur uniquement la base des données
ransmises par le capteur de la température ambiante interne. Dans tous les cas ot le capteur de rayonnement se trouve a un lieu
trop proche de la source de chauffage, nous vous conseillons de I'exclure de la particpation au mode de chauffage.

2.4. Réglages pour le réglage de systé a4 ites et fonctions cor

L'enfichage du cavalier 1 (voir chapitre 9.) permet d’adapter le régulateur au systéme a 2 ou 4 conduites déja existant. En cas de
I'utilisation pour le réglage de systémes a 4 conduites, le régulateur commande la soupape de chauffage et de refroidissement
séparément via deux sorfies. La zone neutre entre les modes de chauffage et de refroidissement fait environ 2K.

Exclusion du capteur externe de la participation au réglage de systémes a 4 conduites

En cas de I'utilisation pour le réglage de systemes a 4 conduites, il est impossible au régulateur de détecter automatiquement si le
systéme fonctionne en mode de chauffage ou de refroidissment. Contrairement au am_mmm de systemes a 2 conduites, il n'est pas
possible d'exclure le capteur de rayonnement externe de la participation aux opérations de controle ou bien de I'intégrer dans ces
opérations en enfichant le cavalier 2. Une fois faite I'adaptation du régulateur a un systeme a 4 conduites en enfichant le cavalier 1,
le cavalier 3 n'a plus de fonction. Lorsque le capteur externe doit étre intégré pour permettre le contréle d’un systéme a 4 conduites,
il est a raccorder au moyen du contact de commutation. Contact ouvert = capteur externe utilisé pour le réglage; contact fermé =
capteur externe reste inconsidéré et n'a aucun effet sur le réglage.

Exemple: Le Snwo: d'efficacité entre le S_ucsc_‘ de la température ambiante interne et le capteur de rayonnement externe a été
réglée sur 50% / 50% (voir chapitre 2.1). Pendant le temps ou le contact de commutation est en état ouvert, le régulateur forme
la valeur moyenne sur les données transmises par les deux capteurs et n'utilise que ces données moyennes pour I'exécution de ses
opérations de réglage. Par o.o:mchm:r la comparaison valeur de consigne-valeur réelle provoque une demande pour chauffage ou
bien refroidissement, ce qui résulte dans I'amorcage de la soupape correspondante. Le contact de commutation une fois fermée,
seulement la valeur réelle détectée par le capteur de température ambiante interne sera utilisée pour I'exécution des opérations de

é a2 ites et fonctions cor

@ alre

x-_u x x ml ° mN . N A.m = C BbIK/ll04aTeNEM ,BbIKIIH04EHE (TPUHYAUTENbHOE NoAKNtoYeHIe)/ AeHb/ECO*
x-_u x x ml ° mN . N A.L. = Ge3 BblK/IO4aTeNs

OneKTPOHHasH CUCTEMA KIMMAT-KOHTPONSI AN OTKPLITOrO MOHTaXa C MOAKIHYEHEM YCTPOICTBA KOHTPONS TOUKN
POCbI 11 BXOOM [i/isl BHELUHEro aT4iKa TeMnepaTypbl fi/isi PEryNpoBaHusi TeMnepaTypbl OXaX/AAIOLLMX MOTONKOB

Yka3aHue no 6e3onacHocTu!

TonKo CrieLanicTy-aneKTpHKy Pa3pelLasTcs OTKPLIBATb [JaHHOE YCTPOICTBO U OCYLLECTBSATS €ro YCTHOBKY COMACHO COOTBETCTBYIOLL|ei
CXeMe COeMHeHi Ha KpbILLKe Kopryca / Kopryce / B pyKOBOACTBE N0 3KCrnyaTauuu. Mpit 3TOM I0MKHsI BLINOMHATLCS CylLECTBYioLLe
npaBina TeXHUKI 6e30MacHOCTH.

Brumanue! Okcnnyatauns B6AM3N YCTPOICTB, He COOTBETCTBYMOLWMX AUpekTBaM no OMC, MOXET NpUBECTU K HapyLUeHWo
(YHKUMOHMPOBAHUSA YCTPOICTBA. ®UpPMa, OCYLECTBUBILAA YCTaHOBKY YCTPOIICTBA, MPOBOAUT 3aTeM WHCTPYKTAX MepcoHana
3KCTNYaTaLVOHHON OpraHU3aL Mo Bonpocam (YHKLMOHIPOBAHIS 1 OGCTYXWBAHIS TepMoperynsiTopa. PYKOBOACTBO Mo KcnnyaTauuy
[IOMKHO XPaHUTBLCS B MECTE, NIerkofOCTYMHOM ANs 0GCNYXVBAIOLLEro NepCoHana I ¢ 10 TeX00!

1. MpumeHeHne

[lanHbllii perynsTop paspaGoTaH CrieuansHo Ans PerynipoBaHins Harpesa/oxnaxaeHns B 2- i 4-TpyGHbIX CUCTEMaX ANst MOMELLEHMi
TOCTUHUL|, XKWTbIX M KOMMEPYECKUX MOMELLEHWA 11 MOXET YNpaBNsTb MakCUMyM 5 MPUBOAAMA KnanaHoB (24 B-~, 3akpbiTbiMu unu
OTKPbITBIMI B 0GECTO4EHHOM COCTOSIHIM) Ha KaxKablit Bbixof. KTRRB-052.24x 0cO6EHHO MpurofieH 6naropapst BO3MOXHOCTU KOHTPONIst
TOUKY POCHI /NS PEryNVIPOBaHIs TEMNEPaTYPbl OXNaXAaloLLVX MOTONKOB. [INs APYrYIX, He NPeAyCMOTPEHHbIX NPOU3BOANTENEM, oGnacTeit
TIPUMEHEHVS HEOGXORMMO COGNIOAATL NPaBANa TEXHIKY GE30MACHOCTY, AICTBYIOLIME B COOTBETCTBYIOWE oGnacTy. MpurogHoCTs Ans
3TOro CM. B NyHKTe 12. fapaHTys.

2. O6WMIA NPUHLMN AeicTBUsS

s KOMNeHcaLuM WHEPTHOCTM PerynupyeMbix 0GbEKTOB C oxnaxpatowwmi notonkamn KTRRB-052.24x cHaGxeH BXOROM faTduka
Temnepatypbl ANs MOAKMIOYEHNS BHELHEro fatimka wuanyqeHus (cM. nyHkT 6. MMpuHapnexHoct). B kadectBe BapuaHTa Ans
A[IMUHVCTPATUBHBIX OPraHoB, NPt KOTOPOM PErYNIATOP /IOMKEH GbiTb HEROCTYNEH ANA NOCTOPOHHYX ML, BHELUHMIA aT4MK MOXET ObiTb
TaKKe BbIMONHEH Kak AaT4IK TeMnepaTypbl B noMeLLeHIni. G NOMOLLbIO BHYTPEHHErO NOTEHLMOMETPA MOXHO BbIGPATH A5 UCMONb30BaHNS
BHYTPEHHYIA, BHELUHIA UK 06 AaTHIKA C PEryvpyemoil 3Ha4UMOCTbIO (CM. NYHKT 2.1). [lanee MMeeTc BO3MOXHOCTL OTKIKOUUTL PEXiM
paboTbl BHELIHEro AaTunka ,Harpes”. BHelLHui AaTuvk nanyqeHns Ans hyHkuwn , OxnaxaeHne” o6bl4HO HaXORUTCS B 30HE OKHa, YTOGbI
6GbICTPO pearvpoBaTh Ha BO3MyLLalLLee Bo3aevicTBIe ,CoMHeuHoe ManydeHne”. ECni e B 30He OKHA HaxomuTCs U 06OrpeBarTenb, To
B 3VMHVIA NEPUOA, NPU BLINOMHEHMA (YHKLWN ,HArpeB* BOSMOXHbI HeNpefiBIAEHHbIE PACCOMACOBAHNS, NOCKOMbKY AATHUK M3Ny4YeHus
HaxouTCA CIMIKOM GMU3KO OT MCTOMHMKA Tenna. MPOLECC OTKMIOYEHNS MPOUCXOQUT B 2- Wn 4-TPYGHOI CUCTEME MO-pasHoMy (CM.
NYHKTbI 2.2 1 2.3).

2.1. Bbi6op AaT4MKOB (BHYTPEHHME, BHELLHVE Ui 06a AaTuuka C perynvpyemoi 3Ha4MMOCTbto)

C NOMOLLbI0 BHYTPEHHEro MOACTPOEYHOrO MOTEHLMOMETPA (CM. MYHKT 9.) MOXHO BbIOPaTb, MO KakoMy AATYMKY OCYLECTBASTH
perynupoBaHie — no BHYTPeHHeMy (KpaiiHee NeBOe MOMOXEHWE) UMM MO BHEWHeMy AAT4WKy (KpaiiHee npasoe nonoxewue). B
MPOMEXYTOUHbIX MOMIOXKEHUSX MPU UCMONb30BAHUN OGOMX AATYMKOB OMPEAENSIETCS 3HAYMMOCTb BHYTPEHHErO AaTuika Temeparypbl
B MOMELLEHMA 1 BHELLHEro [aTyika M3Ny4eHns. 3a CYET 3HAYMMOCTA MOXHO KOMMEHCUPOBATL Pa3finiHble CTPOUTENbHbIE YCIOBMS
TIOMELLIEHNS, Takve Kak GOfbluve MNOLaAM OKOH WA CTPaHbl CBETA. B CpefiHEM MOMOXEHUA 3HaYMMOCTb BHYTPEHHENO W BHEILHEro
JAaTuukos coctasnsier 50% / 50%. pun BbICOKOI UHEPTHOCTU PerymupyemMblX OGLEKTOB PEKOMEHAYETCS NPUCBOUTL AiATHMKY U3NyeHNs
Gonee BbICOKYKO 3HAYUMOCTb, YeM BHYTPEHHEMY AATuiKy Temnepatypbl B nomeleHuv. G MOMOLbIO BHYTPEHHErO MOACTPOS4HOTO
TIOTEHLMOMETPA (CM. NYHKT 9.) MOXHO BbIGPATb, N0 KaKOMY [aT4MKY OCYLLECTBASTH PEryIMpoBaHe — Mo BHYTPEHHeMY (KpaiiHee NeBoe
TIONOXEHIE) UM MO BHELWHEMY AaT4uKy (kpaiHee Npasoe MonoxXeHue). B MPOMEXYTOUHbIX MONOXEHUSX NP UCMONb30BAHUN 0GOUX
[AT4UKOB ONPEMENSeTCs 3HAYMMOCTL BHYTPEHHEro f1aTuika TeMepaTypbl B MOMELLEHMA 11 BHELUHEro flatiuka uanydeHus. 3a cuet
3HAYUMOCTY MOXHO KOMMEHCUPOBATb Pa3/iniHble CTPOUTENbHbIE YCNOBYS NOMELLEHIS, Take Kak 60MbLLVe NMoLLaN OKOH U CTOPOHSI
cseTa. B cpefiHem NONOXeHWM 3HAYMMOCTb BHYTPEHHETO 11 BHELWHero fatynkoB coctaenser 50% / 50%. Mpu BbICOKOM MHEPTHOCTI
perynupyembix OGBEKTOB PEKOMEHAYETCH MPUCBOUTL AATYMKY U3NyYeHNs Gonee BbICOKYIO 3HAYUMOCTb, YeM BHYTPEHHEMY AaT{iky
TeMnepaTypbl B NOMELLEHNM.

2.2 Bbi6op TMNa knanaHa

TepembI4Koii 2 (CM. NYHKT 9.) PerynaTop COrnacoBLIBAETCS C COOTBETCTBYHOLIVMIA TUMaMK KnanaHoB. Mepembluka yCTaHOBNEHa = 3aKpbiT
B 06ECTO4EHHOM COCTOSHUM, NEPEMbIHKA He YCTaHOB/IEHA — OTKPLIT B 0GECTO4EHHOM COCTOSHIN.

2.3. OyHKUWM 1 HAaCTPOVIKY B 2-TPYGHOI cucTeMe

[MepeMbl4Koil 1 (CM. NYHKT 9.) perynsiTop COrMacoBbIBAETCS C UMeloLLeNcs 2- U 4-TPyGHOI ciCTEMOI. B 2-TpyGHOM pexiMe perynstop
paboTaeT Ha 0BLUMIT BbIXOf, HarpeBa/OXNaXpAeHNs, NepeKiouaeMblil NOCPEACTBOM BHELUHErO (MepekuaHOro) KoHTakTa. 3o nossonsieT
peansoBarb LiHTPanM30BaHHOE NepeKmioyeHiie BCeX PeryniTopoB. KOHTAKT PasOMKHYT = PEXUM OXNaXK[EHNS, KOHTAKT 3aMKHYT =
peXuM Harpesa. BHumarue! MpuHATL BO BHIMAHIE YKasaHIis N0 MOHTaXY MPOBOAIOB B nyHKTe 11!

OTKINI04EHe BHELHEro AaTyuka B 2-Tpy6Hoil cucteme

C nomoLLblo nepemblukin 3 (CM. MYHKT 9.) B 2-TPYGHOI cuCTeMe MOXHO BbIGPATb, NOAKIIHATL NN BHELUHMI AAT4MK (RATHYMK U3Ny4eHNs)
K pexumy Harpesa. Mpi BCTaBMIEHHO NepeMbluKe [aHHble BHELLHEro AaT4ika 06paGaTbiBaloTcs v B pexwMe Harpesa. Bes nepembliky
[iaHHble BHELLHero /jaTu/ika B PexwMe Harpesa He 00pabaTbIBaloTCs, U PerymupoBaHie NPoN3BOAUTCS TONbKO MO BHYTPEHHEMY AaT4iKy
TeMnepaTypbl B MOMeLLeHnM. ECIIM BHELWHNI aTYMK U3Ny4eHs, KOTOPbIN JOMKEH BLINONHATL (YHKLMIO HArpeBa, HaxomuTcs CRMLIKOM
6NM3KO OT UCTONHYKA TENNa, PEKOMEHAYETCS OTKMIoYaTb AATHMK OT peXiMa Harpesa.

2.4. OyHKLMW 1 HAacTPOIKN B 4-TpYGHOI cucTeme

lMepembiykoit 1 (CM. NYHKT 9.) perynsTop COrMacoBbIBAETCS C UMeloLLeiicst 2- Ui 4-TpyGHOIM cvcTemoit. B 4-Tpy6Hoit cicteme knana
HarpeBa W KnanaH OXNKAeHUst yNpaBnsioTcst Mo OTAENBHOCTY MOCPEACTBOM [BYX BbIXOMOB. HeWiTpansHas 30Ha Mexay (yHKUMAMY
Harpesa i OXNaxaeHns cocTaenser oK. 2 K.

OTKNIOYEHe BHELHEro AaTyuka B 4-Tpy6Hoil cucteme

MockonbKy perynstop B 4-TpyGHOV CUCTEMe He B COCTOSHMM CaMOCTOSTENbHO PacriosHaTh PEXUM Harpesa Wik OXNakpeHus,
npenBapuTenbHblii BHIGOP OTKIIOYEHUS N MCMONb30BAHUA BHELLHETO AaTHika U3NyYeHws, kak 3To Aenaetcs B 2-TpyGHOW cucteme C
NOMOLLBIO MepeMbIiKU 2, HEBO3MOXeEH. Ecnu perynaTop 6bin ¢ NOMOLLbH Nepembliki 1 cornacosaH ¢ 4-TpyGHOI CUCTEMOIA, Nepemblika 3
TepsieT CBOI0 yHKLMIO. ECIM HYXXHO OTKMOYUTL BHELUHWIA AATYIK OT PErynsTopa, To OTKIK4EHe SOMKHO ObiTb MPOU3BEAEHO B 4-TPyGHON
cuCTEMe C NOMOLLBIO NEPEKUAHOO KOHTAKTA. KOHTAKT Pa3OMKHYT = BHELUHIA T4V UCTIONb3YETCS ANSt PErynMPOBaHIS, KOHTAKT 3aMKHYT
= BHELLHUI JaTHIK He UCTIONb3YeTCs.

Mp1Mep: HaYMOCTb BHYTPEHHErO AaTuyka TeMMepaTypbl B MOMELLEHNA 1 BHELUHEro AaT4ika U3nyyenvs ycTaHosnexa Ha 50% / 50%
(cm. nyHKT 2.1). Mpyu_pasoMKHYTOM NePeKWAHOM KOHTAKTe BCerfa (hopMUpYeTCsi CpefHee 3HadeHie 0B6OVX AAT4NKOB, UCTIONb3yeMoe
NS PerynnpoBakyis. TakvM 06pasoM, COMOCTABNEHNE 3a[aHHOMO U (haKTUHECKOrO 3HAueHNi MPUBOAWT K Bbidaue 3anpoca Ha Harpes
WM OXMaXJeHMe, 1 Ha COOTBETCTBYIOLIMIA KNanaH NOJAeTcs yNpaBnsioluii MnynbC. Mpu 3aMKHYTOM NepeKWIHOM KOHTaKTe Ans
PEryNMpoBaHIs UCTIONb3YeTCs TOMbKO (DAKTUHECKOE 3HAYeHNe BHYTPEHHEro [aT4ka TeMnepaTypel B MOMeLleHnd. Takum o6pasom,

réglage. Ici encore, la comparaison valeur de consigne-valeur réelle provoque une demande pour chauffage ou bien en
résultant dans I'amorcage de la soupape correspondante. Indication: L'exclusion du capteur de rayonnement externe de la partici-

pation aux opérations de réglage n'aurait, comme déja expliqué au chapitre 2., de sens qu’en cas de fonctionnement en mode de
chauffage, ce qui s’applique dans la majorité des cas.

2.5. Interruption de I'opération durant mode de f dans le cas d’une formation d’eau de
| i E Popération d’un dé du point de

piloté par I'op externe (facultatif)

Facultativement, un détecteur externe peut étre raccordé en plus qui permet de déclencher I'interruption de I'opération en mode de
fonctionnement «refroidissement» dans le cas ou il détecterait une formation de I'eau de condensation. Ce détecteur du point de
condensation doit, afin de garantir le fonctionnement parfait du dispositif, étre installé le plus proche que possible du lieu sur le
circuit frigorifique ot la formation de I'eau condensée aura lieu le plus vraisemblablement ﬂ oint de rosée). Pour des cas ot il n'est
possible de définir clairement ce lieu d’installation, I'appareil permet le raccordement paralléle de jusqu'a 5 détecteurs du point de
condensation. De préférence, il faudrait installer les détecteurs du point de condensation requis sur la conduite d’alimentation qui
méne dans la salle correspondante et/ou pres des fenétres. Voir aussi chapitre 6., «Accessoires», a ce sujet.

2.6. Fonction é i la d’énergie (mode de service ECO)

Cette fonction peut étre déclenchée par un contact externe (contact ECO) ou par le commutateur sélecteur prévu a cet effet. Cette
fonction une fois sélectionnée, un abaissement de la température sera effectué durant I'opération en mode de fonctionnement

oint central, étre contrdlé soit manuellement ou, sur la base d’'un contact d’horloge, de maniére temporisée. Contact fermé =
onctionnement en mode de service ECO; contact ouvert = fonctionnement normal.
Attention! Toujours se conformer aux informations sur le cablage spécifiées au chapitre 11.!
2.7 Fonction d’ARRET
Un contact externe (contact d’ARRET) ou le commutateur sélecteur prévu a cet effet permet d'activer la fonction d’ARRET. Cette
fonction une fois activée, la fonction antigel est, come décrit au chapitre 2.9, également active. Contact fermé = régulateur mis en
ARRET; contact ouvert = fonctionnement normal
Attention! Toujours se conformer aux informations sur le cablage spécifiées au chapitre 11.!
2.8. Fonctions du commutateur
Le KTRRU-052.245 est doté d’'un commutateur sélecteur du type «Arrét Aoocwc‘m forcée) / Jour / ECO». Méme si ce commutateur
est en position ARRET, le régulateur garantit le maintien de la fonction antigel
2.9. Fonction antigel
Méme si le commutateur sélecteur du KTRRU-052.245 est en position ARRET (coupure forcée), la surveillance de la température
ambiante sera toutefois continuée et I'ouverture des soupapes effectuée forcément en cas du danger de gel _.,mo,m&.m.a e en cas de
températures en dessous de 5°C). Méme si le commutateur sélecteur est en position ARRET, la fonction de surveillance antigel
continue a étre actif indépendamment des fonctions effectivement sélectionnées ou des positions des cavaliers. Le déclench

conc 3afiaHHoro n Gmx,—s;moxoﬁo 3HaYeHuit NPVUBOAWT K BblAa4e 3anpoca Ha Harpes unu oxnaxgeHve, n Ha oooqmmsqmicEss
Knana nogaeTcs ynpaensiolyuii umnynsc. Ykasanue: OTK/04eHVe BHELUHEro faTuLka U3ny4eHus oT perynsitopa obbI4Ho LienecoobpasHo
TONbKO 15t PYHKLM Harpesa, Kak 3T OnucaHo B MyHKTE 2.

2.5.M Aa p TOYKM POCI B Cly4ae 06pa3oBaHmsi KOHfeHcaTa

B cnyyae 06pa3oBaHyis KOHAEHCaTa (hyHKLUVS OXNaXeHNs MOXET GbiTb MpepBaHa Npi MOMOLLY [OMONHUTENHOTO BHELLHEro AaT4yKa.
[laT4uk onpepeneHs Touki Pochl HEOGXOAMMO YCTaHOBUTb B MECTE KOHTYpa CUCTEMbI OXNAKAEHNS C CaMOil GOMbLLOI BEPOSTHOCTbI0
TOUKY POChl. ECTN HeNb3st HO3HAUHO OMPEMieNTL Takoe MECTO MOHTaXa, CYLLECTBYET BO3MOXKHOCTb NApaNeNsHoro NOAKMIHEHIst K
perynsTopy 0 5 AaT4MKOB ONpeMeneHits Touki Pockl. PEANONTUTENBHO YCTaHABMBATL AATHYKN OMPEAENeHs TOYKM Pockl Ha BBOE B
nometLieHe W/unu B 06nacTn okHa. CM. Takxe nyHKT 6. MpuHaanexHocTi.

2.6. OyHKLMS IKOHOMIUM 3Heprum (pexum ECO)

DYHKLVIO 3KOHOMUY 3HEPTUN MOXHO UHULMMPOBATL BHELLHUM KOHTAKTOM (KoHTakTomM ECO) unw Bbikniouatenem. B cnyae ebiGopa atoit
(hyHKLWM B peXVIMe HarpeBa MPOU3BOANTCS PEryIMpOBaHIE C yMeHbLIEHEM Ha 3 K, a B pexvMe OXNaxpeHys — C noBbilLeHieM Ha 3 K.
370 M03BONSAET LEHTPANN30BAHHO SKOHOMUTb SHEPTYI0 B HE3AHSATBIX UM HEVCTO) TIoMeLL WY Ha HeMeno. JTaxax
BPY4HYIO WM C YMPaBNeHeM Mo BPEMEHI C MOMOLLbIO YacoBOT0 KOHTaKTa. KOHTaKT 3aMKHYT = UHuLMMpoBaHa dyHkuus ECO, KOHTaKT
PaBOMKHYT = HOPMarbHbI/ pexvM. BHUMaHme! MPUHSATL BO BHUMaHIE YKa3aHus Mo MOHTaXy MpOBOJOB B nyHkTe 11!

2.7 OYHKUMS BLIKMIOYEHUS

DYHKLMIO BBIKIIOHEHMS MOXHO aKTUBIPOBATb BHELUHUM KOHTAKTOM (KOHTAKTOM BbIKMIOUEHIAS) Wi Bbikiiouatenem. Mpu akTuBnpoBaHHoN
hYHKLWMM BBIKMIOYEHNUS aKTUBMPYETCS Takxe ByHKUS 3aLTbl OT 3aMep3aHust (COMAcHO onucaruio B MyHKTe 2.9). KOHTAKT 3aMKHYT =
PErynSsTop BbIK/OUEH, KOHTAKT PadOMKHYT = HOpMasbHast hyHKLVS. BHUMaHme! MPUHSTL BO BHIMAHUE YKa3aHWis MO MOHTaXy MPOBOJOB
B nyHkte 11!

2.8. OyHKUMM BbIKNOYaTENs

KTRRB-052.245 vMeeT Bblkt04aTeNb ,BbIKN04EHUE (NPUHYAUTENbHOE MOAKIH
3aMep3aHs 0GECTIe mBAETCS PEryNIATOPOM.

2.9. OyHKUMA 3aWUTbI OT 3aMep3aHus

Ecnu Boiknioyatens KTRRB-052.245 HaxopuTcs B MONOXEHN BbIKIIIOHEHNS (MPUHYAVTENBHOMO NOAKIIOHEHIs), NPOAOIKAETCA KOHTPOb
TeMnepaTypbl B MOMELLEHIY, 1 B Clly4ae ONaCHOCTY 3aMep3aHits Mpy Temneparypax Hike 5°C NpouCXOAVT NPUHYAVTENBHOE OTKPbIBaHIE
Kr1anaxoB. KOHTPONb 3alluTbl OT 3aMep3aHyisl (hyHKLMOHVPYET He3aBUCUMO OT BbIGPaHHBIX (YHKLIIA 11 NONOXEHNI 1 BCTABHBIX MEPeMblyeK
B BbIK/II0YEHHOM MONIOXEHIN BbIKII04ATENS. TP MHULWVPOBAHIUY NPOUCXOANT OTKPLITUE KNanaHoB; aKTVBaLWiS CUTHANN3MPYETCS KPACHbIM
LIBETOM Nlamnbl.

#b/ECO". B 1

BbIKMO4EHUs 3aluTa ot

de la fonction antigel entraine I'ouverture des soupapes dont I'activation sera indiquée par le témoin lumineux rouge.
2.10. Limitation de la plage de réglage

_.Nm ~m.3mm_w$ prévus a cet effet en dessous du bouton de réglage permettent de limiter mécaniquement la plage de réglage (voir
chapitre 8.).

3. Affichages lumineux

Le régulateur est doté d’un voyant pour I'indication de I'état de réglage.

Bleu = Refroidissement (régulateur demande du froid)

Rouge = Chauffage (régulateur demande du chaleur . .

Rouge (avec commutateur sélecteur en position ARRET) = Protection antigel

Vert = Indication du point de rosée

Clignotant en rouge = Rupture ou court-circuit du capteur externe. Le réglage sera continuée sur la base des données trans-
mises par le capteur interne.

2.10. Orp: i
C MOMOLLbIO YCTAHOBO4HbIX Gumv;om nog KHOMKOI MOXHO MeXaHU4ecKu OrpaHnyuTL AnanasoH Imo.:uo_xxs Ao_s. NYHKT mv.

3. UHpmkauyumsa

Perynsitop uMeeT namy Ans UHAVKALWMM €ro COCTOSHIS.

CUHWit = oxnaxpaeHie (perynsTop 3anpatuvsaet Xonof)

KpacHblii = Harpes (perynsitop 3anpallvsaert Tenno)

KpacHbiit B BbIKIIOYEHHOM MONOXEHMI BBIKMIOYATENS = 3alLVTA OT 3aMep3aHis

3eneHblli = MHANKALWS TOYKM POChI

KpacHblii MyratoLyii = noBpexpexye fatuka unu K3 BHelUHero faTynka. Perynuposanite NpOfOMKaeTcs BHYTPEHHIM aTH1KOM
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4. Montage

Der einfacheren Montage wegen wird der Regler gedffnet ausgeliefert. Die Montage auf eine Unterputzdose wird empfohlen,
kann aber auch auf ebenen nichtleitfahigen Untergrund erfolgen. Das Offnen und SchlieRen erfolgt wie in Punkt 8. beschrieben.
Zunichst Knopf abnehmen, Hakchen mit einem Schlitzschraubendreher leicht nach innen driicken und Reglerkappe nach unten
aufklappen. Die Liiftungsschlitze diirfen nicht verschlossen werden, da dies zu einer fehlerhaften Regelung fiihrt. Der Regler
darf bei Verwendung des internen Fiihlers nicht direkt Wérme- oder Kéltequellen ausgesetzt werden. Es ist darauf zu achten,
dass der Regler auch riickseitig keiner Fremderwdrmung oder -kiihlung, z.B. bei Hohlwdnden durch Zugluft oder Steigleitungen
ausgesetzt wird.

5. Technische Daten

Versorgungs- und Schaltspannung:

24V, 50/60Hz, Schutzkleinspannung
Ausgange / Schaltleistung:

2 x Relaiskontakte je 24V /1A
(max. 5 Ventilantriebe je Ausgang)

Regelbereich: 21°C £8K

Schaltdifferenz Heizen: < 1K

Schaltdifferenz Kiihlen: <1K

Neutrale Zone: ca.2K

Frostschutzausldsung: <5°C

ECO-Zon +3K fest eingestellt

Skala: Schwellpfeile grau, Wohlfiihlpunkt
Fihler: NTC intern und/oder externer NTC 2 (47K)
Elektrischer Anschluss: Schraubklemmen 0,5 ... 2,5 mm2
Leistungsaufnahme: <0,6W (1,0VA)

Schutzart: IP30 nach entsprechender Montage
Schutzklasse: 111 Schutzkleinspannung

Montage: Aufputz / Wandmontage
Umgebungstemperatur: 0...40°C

Lagertemperatur: -20 ... +70°C

Zuldssige Luftfeuchtigkei
Gehausematerial und Farbe:

max. 95% r.H. nicht kondensierend
ABS-Kunststoff, Reinweil (ahnlich RAL 9010)

Ausstattung: mech. Bereichseinengung
Aus(ZwangZu)/Tag/ECO-Schalter bei KTRRB-052.245
6. Zubehor (Nicht im Lieferumfang enthalten)

— Taupunktsensoren TPS 1, TPS 2 und TPS 3.

4. Mounting

The controller is, in order to facilitate its installation, delivered in opened condition. It is recommended to install the device on
an UP box. The device can nevertheless be mounted on a non-conduc ble, plane and solid surface. The opening and closing of
the housing takes place as described in section 8. Remove the control knob first, then press the small hook inwards by means
of a slot screwdriver and open the controller cover by folding it down. The venting slots must not be covered. If otherwise,
there is danger that the control operations performed by the device become incorrect. The controller must not be exposed to
direct heat or cold sources when using the internal sensor. Also care must be taken to ensure that the device is not exposed to
the influence of foreign heat or cold sources that warm or cool the device at its back (through air flows in cavity walls or the
temperatures radiated by ascending pipelines, f. ex.).

4. Installation

vers I'intérieur au moyen d’un tournevis pour vis a fente et ouvrir le couvercle du boitier en le dépliant vers le bas. Les fentes
de ventilation ne doivent pas étre obstruées, puisque ceci aboutirait & une saisie des valeurs de mesure incorrecte. En cas de
I'utilisation du capteur interne, le régulateur ne doit pas étre exposé directement a
froide. D’ailleurs il faut faire attention a ce que I'appareil ne soit pas exposé a I'influence de sources de chaleur ou de froide, qui
le chauffent ou refroidissent a sa face arriére (par des courants d’air dans des murs creux ou par les températures répandues

5. Technical data

Supply- and switching voltage:
Outputs / switching capacity:

Control range:

Switching difference ooo__:m

Neutral zone:

m_an:._nu_ connection:
Power consumption:
Degree of protection:
Protection class:
Installation:

Ambient temperature:
Storage temperature:
Admissible air moistur
Housing material and colour:
Other equipment:

— externer Temperaturfiihler z.B. PFC47 (Strahlungsfiihler als Pendelfiihler), STF-2
(Strahlungsfiihler im Raumfiihlergehduse), BTF2-C47-0000 (Raumfiihler) oder HF-2 (Hiilsen

7.Verwendete Symbole

24V, 50/60Hz (protective extra low voltage)

2 x relay contacts, 24V / 1A each

(max. 5 valve drives per output)

21°C +8K

<1K

<1K

approx. 2K

<5°C

+3K, fixly adjusted

grey swelling arrows with well-being point mark
NTC, internal type, and/or NTC 2, external type (47K)
terminal screws (0.5 ... 2.5 mm2)

<0.6W (1.0VA)

IP30 (after conforming installation)

11l (protective extra low voltage)

surface / wall mounting

0...40°C

-20 ... +70°C

max. 95% RH, non condensing

plastic (ABS), pure white (similar to RAL 9010)
mechanical limitation of the setting range;
model KTRRB-052.245 with OFF (forced switch-off) / day /
ECO switch

6. Accessories (not included in the delivery)

— Dew point sensors TPS 1, TPS 2 and TPS 3.
— External temperature sensor, f. ex. type PFC47 (pendulum type radiation sensor) or STF-2
(radiation sensor integrated in a room temperature housing), BTF2-C47-0000 (room temperature sensor) or HF-2 (sleeve

sensor)
Bedien- und Anzeigesymbole Klemmensymbole 7. mx—u_m:mzos of w<300_w
Normalbetrieb .w”vm Heizen / Kiihlen H/K Control and indication symbols Terminal symbols
ECO-Betrieb (Schalter) ECO Heizen H Normal operation .w”vm Heating / Cooling H/K
Regelung AUS (Frostschutz) O Phase Betriebsspannung 24V~ ECO mode (switch) ECO Heating H
Heizung EIN E Masse |_| Control OFF (frost protection) O Phase (operating voltage) 24V~
Kiihlung EIN uw%n Heiz-/Kiihl-Umschaltung C/0 Heating ON :|% Mass I_l
Wohlfiihltemperatur ca. 21°C . ECO-Kontakt ECO Cooling ON u%% Heating / cooling changeover c/0
Taupunktsensor TPS Comfort temperature approx. 21°C . ECO contact ECO
AUS-Kontakt AUS Dew point sensor TPS
externer Temperaturfiihler F OFF contact AUS
External temperature sensor F

8. Installations- und Montagehinweise / Installation and mounting instructions / Instruction d'installation et de montage / YkasaHusi no yctaHoBKe 1 MOHTaXy

convenable

Bei Verwendung des internen Fiihlers Montagestandort beachten.
Make sure to install the device at a suitable place when using the internal sensor
En cas de I'utilisation du capteur interne, toujours veiller a

installer I'appareil dans un lieu

Mpy MCNONb30BaHUM BHYTPEHHETO AaT4inka y4ecTb OCOBEHHOCTI MecTa YCTaHOBKM

Einstellfahne fiir maximalen Temperaturwert
Element for the setting of the maximum

h " | g mode operations
vamﬂm ure va cm. — ohne Briicke: Verwendung des externen — Without jumper set = External sensor remains — Sans cavalier = Capteur externe reste
Elément pour le 1mm_mmm de la valeur de Fiihlers im Heizbetrieb nein unconsidered and has no effect on the control et n'a aucun effet sur le réglage en mode de
température maximale (siehe Punkt 2.3) of the heating mode operations (see section 2.3) fonctionnement «chauffage» (voir chapitre 2.3)
YCTaHOBOHIA (hNaXoK NS MakCManbHoro 50%/50%
Poti zur Fiihlerauswahl: Potentiometer for sensor selection:
75%/25% 25%/75%
SHateHnA TemnepaTypbl / / — Anschlag links = interner Fiihler — If set to the left limit = use of the internal sensor
Einstellfahne fii len T t t — Anschlag rechts = externer Fiihler — If set to the right limit = use of the external sensor
instelitanne tur B_a_Bm en wB.um._‘w urwers 87,5%/12.5% 12,5%/87.5% — Zwischenstellungen — If set to any position between these limits
. Element for the mm:_zo of the minimum &> = beide Fiihler, die Potistellung bestimmt die Wichtung use of both sensors. The position of the potentiometer
Sy, temperature value 100%/0% 0%/100% detemines the importance ratio between them
| Elément pour le réglage de la valeur de int/ext int/ext
température minimale
YCTaHOBOUHbI (haXkoK i1 MUHMANLHOO XapaKTepucTUKa BHELIHEro AaTumKa
3Ha4eHVsa Temnepatypbl
Fiihler (NTC 47k) / Sensor (NTC 47k) / Capteur (NTC 47k) / atumk (NTC 47k)
_"_____m:m:_umEE_. [°C] / Measured temperature der t [kQ2] / Resist: value [kQ2]
11. MaBzeichnung und Anschluss-Schaltbilder / Dimensioned drawing and connection diagram / Dessin coté et schéma de branchement / PaamepHblii YepTeXX U cxeMbl NOAKAIOHEHUs p e ée | Te ypa [°C] Valeur ohmique [k] / patuuka [kQ]
Verdrahtung fiir Heiz- -10 264,028
24V~ Anschluss im 2-Rohr-Leitungssystem Regler 1 Reglor 2 Reg! Kiihl camnmm_:_: AUS
COM,GND, L : : (siehe auch Punkt 9., Jumper 1) ot edler eoler To-Kemmen e TSRIATTS, 0 155,480
o Connection for the control of 2-pipe systems 298x8 9S8 x8 28x83 13,610,113 g oder ELO menrerer ’
(see also section 9., “Jumper A_uv sr2=d JF2=zu Jr2=d nuoar W%N_xm«wo Regler) 10 94.377
. HIK HC Mﬂmoooam_ami uom__‘ le oo::‘o% de m<m§v:mm a2 conduites @)))Q,J il 4 R ({OreYaY5Ya) Wiring of mmmm_‘m_.oo:ﬁ_‘o_. ’
o voir également chapitre 9., «Cavalier 1» lers for heating/coolin
NG D LastiLoad TIOAKIKO4EHUE B 2-TPYGHOI CUCTEME (CM. TaKXke MyHKT 9., 7 % % changeover, omm m:n\%_‘ 1 74314
niepembiika 1) operation in ECO mode 20 58,910
(max. 20 controllers)
Cablage de plusieurs régu- 25 47000
LH lateurs pour commutation .
chauffage/refroidissement,
Traws Traxs s T ARRET et/ou fonctionne- 30 37,732
A A A ment en mode service 40 24750
! ECO (ne plus que 20 i
AUS-  HIK- ECO- régulateurs)
Relais  Relais  Relais MotTax NpoBoRoB A 50 16,597
28V~ nepeKioyeHHs , Harpes-
COMGND, L ? Anschluss im 4-Rohr-Leitungssystem OXnaxgeHine", BbIKIIo4eHNs 5 i i
(slehe auch PunkL 9. Jumpér 1) Wit ER0 reckomuiom 12. Gewaébhrleistung / Warranty / Garantie / FapaHTus
Connection for the control of 4-pipe systems perynsTopos (maxc. 20 Die von uns genannten technischen Daten wurden unter Laborbedingungen nach
ot HIK H (see also section 9., “Jumper 1) . PerynsTopos). 1 Ver weck bzw. den Einsatz unter Gebrauchsbedingungen obliegt dem Auftraggeber;
N NTC Last/Load Raccordement pour le controle de systémes a 4 conduites The technical data specified in these instructions have been determined under laboratory conditions and in compliance with genera
DeH. w oad | ™ 1A (voir également chapitre 9., «Cavalier 1») 2 <
Ny TTOAKNK0UEHUE B 4-TPYGHOI CUCTEME (CM. TaKXe MyHKT 9., 82 N g without notice.
nepembiuKa 1) @ Les données techniques indiquées dans cette notice d'instructions ont été déterminées sous conditions laboratoires en conformité avec des prescriptions d'essai
techniques ne peuvent étre garanties que dans cette mesure. La vérification du dispositif en rapport @
aucune garantie a cet égard. Sous réserve de modifications techniques.
——lolofe— \F% —— YKasaHHble HaMit TeXHUMECKME XapaKTepyCTVKV Gbii MONyyeHs! B NaGOPATOPHBIX YCOBUSX B C o6UMM Al
|
|
| " 25,5,
|
LT oo 2 Tel

par des conduites montantes, par ex.).

5. Caractéristique techniques

Tension d'alimentation et de commutation:

Sorties / puissance de coupure:

Plage de reglage:

férentiel de coupur chauffage:

Différentiel de coupure refroidissement:

Zone neutre:
Déclenchement antige
Zone ECO:

Echelle:

Capteurs:
Raccordement électrique:
Consommation électrique:
Type de protection:
Indice de protection:
Installation:

Température ambiante:
Température de stockage:
Humidité de I'aire admissible:
Matériau du botier et couleur:
Equipement additionel:

24V, 50/60Hz (tension de sécurité extra réduite)
2 x contacts de relais (24V / 1A en chaque cas)
(max. 5 entrainements des soupapes par sortie)
21°C £8K

<1K

<1K

env. 2K

<5°C

+3K, réglée fixe

fleches gonflantes grises avec repére pour I'indication du point de bien-étre
NTC, type interne et/ou NTC 2, type externe (47K)
sur bornes a vis (0,5 ... 2,5 mm?)

<0,6W (1,0VA)

IP30 (apres installation conforme)

surface / wall mounting

0...40°C

-20 ... +70°C

max. 95% HR, non condensant

plastique (ABS), blanc alpin (similaire a RAL 9010)
mitation de la plage de réglage mécanique;
modéle KTRRU-052.245 avec commutateur du type
«Arrét (coupure forcée) / Jour / ECO»

6. Accessoires (ne pas inclus dans I’étendue de livraison)

— Détecteurs de point de condensation TPS 1, TPS 2 et TPS 3.

— Capteur de température externe, p. ex. type PFC47 (capteur de rayonnement, type pendulaire) ou STF-2 (capteur de rayon-
nement intégrée dans le boitier d’un capteur de température ambiante), BTF2-C47-0000 (capteur de température ambiante)
ou HF-2 (capteur a douille).

7. Symboles utilisés

Y de et d’indicati Symboles bornier

Fonctionnement nomal .w”vm Chauffage / refroidissement H/IK

Opération en mode de service «ECO» (commutatuer) [ ECO Chauffage H

Réglage ARRET (protection antigel) O Phase (tension de service) 24V~

Chauffage MARCHE §§ Masse L

Refrodissement MARCHE % Commutation chauffage / refroi C/o

Température de bien-étre (env. 21°C) . Contact ECO ECO
Détecteur du point de condensation TPS
Contact ARRET AUS
Capteur de température externe F

4. MoHTax

C Lenbio YNPOLLEHNS MOHTAXa PErynsTop Moc: OTKPbITbIM. P 1 YCTaHOBKA B KOPOGKY CKPLITOTO MOHTAXa, HO OHa
MOXET OCYLLECTBASITLCA TAKXKE HA POBHOE, HEMPOBOASILLIEE OCHOBaHYE. OTKPbIBAHIE 1 3aKPbIBAHIE OCYLLECTBASIETCS COTMIACHO OMMCaHMIo
8 NMyHkTe 8. CHavana CHATb KHOMKY, LUNMLIEBOIA OTBEPTKO Crerka HaflaBilTb Ha KPIOYOK BOBHYTPb 11 OTKVHYTb KPBILLIKY PErynsitopa BHU3.
BeHTUNALYMOHHbIE LIeV HeNbast 3aKpbIBaTh, TK. 3TO MPUBEET K HENPaBWIbHOMY PerynvpoBaHvio. Mpu 1Cnonb30BaHu BHYTPEHHero
faT4vKka perynaTop He AOMKeH MORBEPratbCsi HEMOCPEACTBEHHOMY BOSACTBMI UCTOMHUKOB Tennia wnv xonopa. Heobxonmo
TPOCNEAUTS 3a TeM, YTOGbI U C 3aJiHelt CTOPOHbI PETYNIATOP He NOABEPrancs Harpesy U OXNAXAEHIIO, HANPUMED, B Cy4ae MyCTOTENbIX
CTEH 3 CYET CKBO3HAKA WM CTOSKOB.

5. TexHM4YecKue xapakTepucTuku

Im_._nmxﬁlsm NATaHNSA N KOMMYTaUWOHHOE
Hanpsxexue:

24 B, 50/60 I, GesonacHoe CBEPXHU3KOE HaNpsXeHe
Bbixoabl / NogKnto4aemas MOLLHOCTb:

2 KoHTakTa peneno 24 B/ 1A
(Makc. 5 NpvBOAOB KNanaHoB Ha BbIXOA)

[lnanasoH perynuposaHus: 21°C +8K

PasHoCTb NepekntoyeHns npy Harpese: <1K

Pa3sHOCTb NepeKoueHns Npit OXNaXaeHNN: <1K

HelttpanbHas 3oHa: ok. 2K

CpabartbiBaHie 3alLyTbl OT 3aMep3aHIs: <5°C

ECO-30Ha: +3 K, XecTkasi HacTpoiika

LLkana: TOPOToBbIE CTPENKY Cepbie, KOMBOPTHAR TouKa
[Darunk: BHyTpeHHMiA NTC w/nnu BHewwHuit NTC 2 (47K)

AneKTpueckue pasbemsl:
[MoTpebnsiemas MOLHOCTb:
CreneHb 3aWwTbl:
Knacc 3awub

BUHTOBbIE Knemmbl 0,5 .
<0,6 BT (1,0 BA)

IP30 nocne cooTBETCTBYIOLLErO MOHTaXa
Manoe HanpsXeHue GesonacHocTn

. 2,5 Mm2

MoHTax: OTKPITbIVI/HACTEHHBII
TemnepaTypa okpyxatoLLeil cpefbl 0...40°C
Temnepatypa xpaHeHus: -20 ... +70°C

[lonycTiMast BNaXHOCTb BO3AyXa:
Marepuan 1 uget kopnyca:
OcHalLieHve:

Makc. 95% OTH. BIIaXHOCTH, 663 06pa3oBaHus KOHeHcaTa
ABC-nnactik, 4ncto 6enbiit (aHanoruiHo RAL 9010)

MeX. Cy)XEHie AvanasoHa BbIk/lioyarenb ,BbIKMioeHIe (pUHYAVTENbHOE
nopknioyenve)/neHs/ECO* KTRRB-052.245

6. MpuHagneXxHocTu (He BXOAAT B 06beM NoCTaBKu)
— [at4nku onpenenexins Touku pocsl TPS 1, TPS 2 1 TPS 3.

— BHelwHwit gat4uk TemnepaTypel, Hanpumep, PFCA7 (Ratuvk u3ny4eHus B ka4ecTse MasTHIKOBOrO AaTuuka), STF-2 (aTuuk uanyyeHus
B KOPMyCe AaT4iKka TemnepaTypsl B nomeLueHi), BTF2-C47-0000 (naTuuk TemnepaTypbl B nomeLueHu) unn HF-2 (runb3oBbiii AaT4mk)

7. Ucnonb3yembie CUMBOJIbI

CVMBOIbI yNpaBeHNst i MHAVKALWMA CHMMBOIbI KNeMM
HopmanbHblii pexum .H@H. Harpes/oxnaxperue H/K
Pexum ECO (Bbikntoyartens) ECO Harpes H
Bbiktodenvie perynsopa (3aLLyiTa ot 3amep3anits) O ®a3a paboyero HanpsHKeHns 24V~
Bkniouenve Harpesa E Macca I_l
BKJ1i04eHe OXnaxaeHns MVM% [NepekntoyeHme , Harpes-oxnaxaeHme” C/0
KomdpoptHas Temneparypa ok. 21°C . ECO-KoHTaKT ECO
[laT4uk onpepeneHinst To4Ku pocs! TPS
KOHTaKT BbIKNIOYeH!s AUS
BHeLwHWii paT4uK Temnepartypb! F

9. Justageeinstellungen / Adjustment settings / Adjustment settings / FOcTupoBo4HbIE HaCTPOKN

Jumper 1:
— ohne Briicke = 2-Rohrsystem
— mit Briicke = 4-Rohrsystem (Werkseinstellung)

Jumper 1:
— Without jumper set = 2-pipe system

— With jumper set = 4-pipe system (factory setting) — Avec cavalier enfiché = Systéme & 4 conduites (réglage d’usine) - ¢ nepemblukoil = 4-Tpy6Has cuctema

Cavalier 1:
— Sans cavalier = Systeme a 2 conduites

Mepembluka 1:
- 6e3 nepembluki = 2-Tpy6Has cucTema

Im 4-Rohr-Leitungssystem ohne Funktion. Has no effects on the control of

4-pipe systems.

Has the following effects on the control of
2-pipe systems:

— With jumper set = external sensor is used
for the control of the heati

Im 2-Rohr-Leitungssystem:

Briicke: Verwendung des externen
Fihlers im Heizbetrieb ,Ja“

Jumper 2: Jumper 2: Cavalier 2: Mepembluka 2:

— mit Briicke = Ventiltyp stromlos geschlossen — With jumper set = normally closed valve type ~ — Avec cavalier enfiché = Type de soupape normalement fermée - c nepembI4Koii = KnanaH 3aKpbIT B 06ECTOHEHHOM COCTOSHIUMN
— ohne Briicke = Ventiltyp stromlos offen — Without jumper set = normally open valve type — Sans cavalier = Type de soupape nor ouvert - 63 Nepembl4Ky = KNanaH OTKPbIT B 0GECTO4EHHOM COCTOSHUN
Jumper 3: Jumper 3: Cavalier 3: Mepembluka 3:

N’a pas d'effet sur le controle de systemes

a 4 conduites

A des effets suivants sur le controle de systemes
a 2 conduites:

— Avec cavalier enfiché = Capteur externe ul
le réglage du mode de fonctionnement «chauffage»

B 4-Tpy6HOIt c1CTeMe He 3afelicTeoBaHa

B 2-Tpy6Hoit cucteme:

Sé pour - C MepeMbIHKOIA: UCTIONb3YeTCS BHEWHMIA faT4VK B PeXVIMe Harpesa ,a”

consideré - 6e3 nepembluKI: UCTIONb3YETCS BHELLHWI AATHVK B PEXUME Harpesa ,HeT* (CM. MyHKT 2.3)

Potentiométre pour la sélection du capteur:
— Lorsque tourné en butée a gauche = Utilsation du capteur interne
— Lorsque tourné en butée a droite = Utilisation du capteur externe

TMoTeHLmoMeTp Ans BbIGOPa AaTHMKA:

— NIeBbII yNOp = BHYTPEHHNI faT4nK

— MPaBblii yNOp = BHELLHWI AaTHMK

— Lorsque réglé sur n'importe quelle position entre ces deux butées - npomexyTouHble nonoxexns

Utilisation des deux capteurs en simultanée. La position du = 06a [jaT4vKa, 3HaYMOCTb ONPEAENSETCS NONOXKEHNEM
potentiometre detemine le rapport defficacité entre ceux-ci noTeHUvomeTpa

<

10. Fiihlerkennlinie des externen Fiihlers / Characteristic curve of the external sensor / Courbe caratéristique du capteur externe /

lgemein giiltigen Priifvorschriften, insbesondere DIN-Vorschriften, ermittelt. Nur insoweit werden Eigenschaften zugesichert. Die Priifung der Eignung fiir den vom

erfiir iibernehmen wir keine Gewahrleistung. Anderungen vorbehalten.
approved test regulations, in particular DIN standards. Technical characteristics can only be warranted to

this extent. The testing with regard to the qualification and suitability for the client’s intended application or the use under service conditions shall be the client’s own duty. We refuse to grant any warranty with regard thereto. Subject to change

les normes DIN. Les omaﬂm:w:n:mw
ons de service incombe au client. Nous nassumons

sa qualification et appropriation pour Iapplication prévue ou son utilisation sous con

DIN. CeoiicTaa r

TONbKO B 3TOM 07

110 POBEPKe, B npexr

TpoBepka NpUrogHOCTI AN Leny HasHaueHus, NPEAYCMOTPEHHON 3aKas4iKoM, Ui ANA NPUMEHEHNS B YCMOBHAX 3KCMNyaTaLui BXORUT B 0653aHHOCTI 3aKag4MKa; 3a 3TO Mbl He HECeM HYKaKoil OTBETCTBEHHOCTM. OcTaBnsAem 3a cO60iA NPaBo Ha 3MeHeHMS.
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